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Uber dieses Handbuch

Dieses Handbuch beschreibt die Vorgehensweise fir Installation, Verdrahtung und
Anschluss der Servoantriebe der X-V-Serie, einschlieRlich eines JOG-Betriebs fiir
nicht an Maschinen montierte Servomotoren.

Beachten Sie die Angaben in diesem Handbuch, und flihren Sie die Arbeitsschritte
zur Inbetriebnahme korrekt aus.

Bewahren Sie dieses Handbuch an einem zugénglichen Ort auf, damit Sie jederzeit
darin nachschlagen kénnen.

B Beschreibung der Fachausdriicke
Die folgende Tabelle zeigt die Bedeutungen der in diesem Handbuch verwendeten

Fachausdriicke.

Fachausdriicke Bedeutung
T
SERVOPACK SGDV-SERVOPACK der X-V-Serie
B Desehend e e Servaptorind i
Servosystem Ein System, das die Kombination eines Servoantriebes mit einer

Ubergeordneten Steuerung und Peripheriegeréten beinhaltet

SERVOPACK mit
Analog/Impuls-Interface

Analoge Spannung oder Impulsfolge als Sollwertvorgabe fiir
das SERVOPACK-Interface.

ML-11 Modell

MECHATROLINK-II-Interface fiir das SERVOPACK-Interface.

ML-111 Modell

MECHATROLINK-IlI-Interface fiir das SERVOPACK-Interface.

Command Option
Attachable Type

SERVOPACK mit Anreih-Schnittstelle fur Feldbusankopplung,
Indexer und Drive-based Maschinensteuerung.

B WICHTIGE Erlauterungen
Das folgende Symbol wird fiir Erlduterungen angezeigt, die besonders wichtig sind.

« Zeigt wichtige Informationen, die man sich merken sollte, sowie Sicher-
heitsvorkehrungen, wie z. B. Alarmanzeigen an, die keine potentielle Gefahr
WICHTIG fur Betriebsmittel darstellen.

B In diesem Handbuch benutzte Bezeichnungen
In diesem Handbuch werden die Namen der negierten Signale (die Glltigkeit haben,
wenn sie 0 Volt sind) mit einem Schrégstrich (/) vor dem Signalnamen geschrieben,
wie in folgendem Beispiel dargestellt:

Beispiel
S-ON =/S-ON



B Handbucher fur die X-V-Serie
Weiterfuhrende Informationen finden Sie in folgenden Handbiichern.

Bezeichnung

Auswahl
der
Modelle
und Peri-
pheriege-
rate

Leistun-
gen und
Spezifi-
kationen

System-
projek-
tierung

Mon-
tage und
Verdrah-

tung

Testbe-
trieb

Testbe-
trieb und
Servoein-
stellung

Wartung
und Inspek-
tion

>-V-Serie
Produktkatalog
(KAEP S800000 42)

4

2-V-Serie
Benutzerhandbuch
Projektierung und
Wartung des rotatori-
schen Servomotors
mit Analog/Impuls-
Interface

(SIEP S800000 45)

2-V-Serie
Benutzerhandbuch
Projektierung und
Wartung des rotatori-
schen Servomotors
mit MECHATROLINK-
Il-Interface

(SIEP S800000 46)

>-V-Serie
Benutzerhandbuch
MECHATROLINK-II
Befehle

(SIEP S800000 54)

>-V-Serie
Benutzerhandbuch
Bedienung des
Handbediengerats
(SIEP S800000 55)

2-V-Serie
Benutzerhandbuch
Projektierung und
Wartung des rotatori-
schen Servomotors
mit Anreih-Schnittstel-
le fUr Technologiemo-
dule (Command
Option Attachable

Type)
(SIEP S800000 60)




(Fortsetzung)

Bezeichnung

Auswabhl
der
Modelle
und Peri-
pheriege-
rate

Leistun-
gen und
Spezifi-
kationen

System-
projek-
tierung

Mon-
tage und
Verdrah-

tung

Testbe-
trieb

Testbe-
trieb und
Servoein-
stellung

Wartung
und Inspek-
tion

-V-Serie
Benutzerhandbuch
MECHATROLINK-1I
Befehle

(SIEP S800000 63)

(In Vorbereitung.)

3-V-Serie
Benutzerhandbuch
Projektierung und
Wartung des rotatori-
schen Servomotors
mit MECHATRO-
LINK-III-Interface
(SIEP S800000 64)

-V-Serie
Benutzerhandbuch
Indexer-Modul
(SIEP C720829 02)

(In Vorbereitung.)

-V-Serie
Benutzerhandbuch
EtherCAT (CoE)
Netzwerkmodul
(SIEP C720829 04)

AC-SERVOMOTOR
Sicherheitsvorkeh-
rungen

(TOBP C230200 00)

2-V-Serie
AC-SERVOPACK
SGDV Sicherheits-
vorkehrungen
(TOBP C230200 10)

>-V-Serie
Optionsmodul
Sicherheitsvorkeh-
rungen (TOBP
C720829 00)

2-V-Serie
Anreih-Schnittstelle
fur Technologiemodu-
le (Command Option
Attachable Type)
Installationsanleitung
(TOBP C720829 01)




vi

(Fortsetzung)

Auswabhl
der Leistun- Mon- Testbe-
System- : Wartung
; Modelle |gen und - tageund| Testbe- | trieb und
SR und Peri- | Spezifi- ﬁé?{jenk' Verdrah-| trieb Servoein- undtlircl)?]pek-
pheriege- |kationen 9 tung stellung
rate
2-V-Serie
Indexer-Modul v v v
Installationsanleitung
(TOBP C720829 02)
2-V-Serie
Feedback-Options-
modul v v v
Installationsanleitung
(TOBP C720829 03)
2-Serie
Sicherheitsvorkeh-
v

rungen fur das Hand-
bediengeréat
(TOBP C730800 00)

* Schlagen Sie in diesen Handbiichern zur Fehlerbehebung von Problemen nach, die bei der
Inbetriebnahme auftreten kénnen. (Die Fehlerbehebung fur alle Technologiemodule (Feld-
busankopplung, Indexer und Drive-based Maschinensteuerung) wird im Benutzerhandbuch
2-V-Serie Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit Anreih-Schnitt-
stelle fur Technologiemodule (Command Option Attachable Type) (SIEP S800000 60)
beschrieben.



B Sicherheitsinformationen

Fur Sicherheitsvorkehrungen werden in diesem Handbuch folgende Regeln verwen-
det. Wenn die Sicherheitsvorkehrungen in diesem Handbuch nicht befolgt werden,
kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen und Schéden an den Produkten
oder zugehdrigen Geréten und Systemen fiihren.

|/A WARNUNG |

|\ VORSICHT |

|© VERBOTEN |

|@ OBLIGATORISCH |

Gibt Sicherheitsvorkehrungen an, deren Nichtbe-
achtung zu schweren Verletzungen oder zum Tod
fihren kann.

Gibt Sicherheitsvorkehrungen an, deren Nichtbe-
achtung zu schweren oder leichten Verletzungen,
Schaden am Produkt oder Funktionsstdrungen
fuhren kann.

In einigen Situationen kann die Nichtbeachtung
der Sicherheitsvorkehrungen schwerwiegende
Folgen nach sich ziehen.

Gibt Aktionen an, die untersagt sind. Beispielswei-
se gibt das folgende Symbol an, dass offenes

Feuer verboten ist: @

Gibt Aktionen an, die zwingend erforderlich sind.
Beispielsweise gibt das folgende Symbol an, dass
eine Erdung zwingend erforderlich ist: 9
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Sicherheitsvorkehrungen

Diese Sicherheitsvorkehrungen sind sehr wichtig. Lesen Sie sie, bevor sie irgendwel-
che Vorgénge wie z. B. die Produktlberpriifung bei Lieferung, Lagerung und Trans-

port, Installation, Verdrahtung, Betrieb und Inspektion oder Entsorgung durchfiihren.
Halten Sie diese Sicherheitsvorkehrungen stets sorgfaltig ein.

/A WARNUNG

» Beriihren Sie niemals drehende Motorteile, wéhrend der Motor in Betrieb ist.
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu Verletzungen flhren.

» Bevor Sie einen Vorgang beginnen, wenn der Motor an der Maschine mon-
tkiert ist, stellen Sie sicher, dass jederzeit ein Not-AUS durchgefiihrt werden

ann.
fDir? Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu Verletzungen oder Produktschaden
thren.

» Beriihren Sie niemals das Innere des SERVOPACKSs.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu einem Stromschlag fiihren.

« Entfernen Sie die Abdeckung der Klemmen der Spannungsversorgung nicht,
wahrend das Gerét eingeschaltet ist.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu einem Stromschlag fiihren.

» Beruhren Sie die Klemmen nach dem Ausschalten des Geréates oder nach
Ieinem ?pannungsfestigkeitstest nicht, solange die CHARGE-Leuchte noch
euchtet.

Die Restspannung kann zu einem Stromschlag fiihren.

» Folgen Sie den in diesem Handbuch fiir den Testbetrieb vorgegebenen
Ablaufen und Anweisungen.

Eine Nichtbeachtung fihrt eventuell nicht nur zu fehlerhaftem Betrieb und Besché-
digungen am Gerat, sondern auch zu Personenschaden.

» Der Ausgabebereich von Multiturn-Daten fir Absolut-Lagemesssysteme der
>-V-Serie unterscheidet sich vom entsprechenden Bereich friherer Systeme
(15-Bit-Drehgeber und 12-Bit-Drehgeber). Insbesondere dann, wenn ein
Endlos-Positioniersystem der =-Serie fur die X-V-Serie konfiguriert werden
soll, muss das System entsprechend angepasst werden.

. DerdMuItiturn-Grenzwert darf nur fur besondere Anwendungen geandert
werden.

Eine falsche oder unbeabsichtigte Anderung kann gefahrlich sein.

» Wenn der Alarm wegen Nichtubereinstimmung mit dem Multiturn-Grenzwert
ausgegeben wird, Uberprifen Sie, ob der Parameter Pn205 im SERVO-
PACK richtig eingestellt ist.

Wenn Fn013 ausgefiihrt wird und fiir Pn205 ein falscher Wert eingestellt ist, wird
auch im Drehgeber ein falscher Wert eingestellt. Der Alarm wird ausgeblendet, auch
wenn ein falscher Wert eingestellt ist, die Positionserkennung ist jedoch fehlerhaft.
Dadurch entsteht eine geféahrliche Situation, weil sich die Maschine an unerwartete
Positionen bewegt.

« Entfernen Sie keine Frontplatte, Leitungen, Anschliisse oder optionale Kom-
ponenten im oberen Bereich der Vorderseite des SERVOPACKSs, wahrend
das Gerat eingeschaltet ist.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu einem Stromschlag fiihren.

» Beschadigen Sie die Leitungen nicht, driicken Sie sie nicht zusammen, wen-
den Sie keine Ubermafige Kraft auf sie an, und stellen Sie keine schweren
Gegenstande auf die Leitungen.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann einen Stromschlag, eine Betriebsunterbre-
chung des Produkts oder einen Brand verursachen.

* Nehmen Sie keine Veranderungen am Produkt vor.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu Verletzungen, Branden oder Produkt-
schaden fuhren.




/A WARNUNG

« Bringen Sie auf der Maschinenseite eine geeignete Bremsvorrichtung an,
um die Sicherheit zu gewéhrleisten. Die Haltebremse eines Servomotors
mit Bremse ist keine Bremsvorrichtung zum Gewahrleisten der Sicherheit.
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu Verletzungen fuhren.

« Halten Sie sich von der Maschine fern, nachdem Sie einen vortbergehen-
den Stromausfall zuriickgesetzt haben. Die Maschine kann gegebenenfalls
unerwartet starten. Ergreifen Sie geeignete MaRnahmen, um einem uner-
warteten Neustart vorzubeugen.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu Verletzungen fuhren.

« SchlieRen Sie den Erdungsanschluss in Ubereinstimmung mit den lokalen
elektrischen Vorschriften an (max. 100 Q fir ein SERVOPACK mit einer
9 100-, 200-V-Spannungsversorgung. Max. 10 Q bei einem SERVOPACK
mit einer 400-V-Spannungsversorgung.)
Eine falsche Erdung kann einen Stromschlag oder Brand verursachen.

* Montage, Demontage und Reparaturen dirfen nur von befugten Mitarbei-
® tern durchgefihrt werden.
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann einen Stromschlag oder Verletzungen
zur Folge haben.

« Die Person, die ein System mit der Sicherheitsfunktion (fest verdrahtete
Base-Block-Funktion, HWBB) projektiert, muss umfassende Kenntnisse
der entsprechenden Sicherheitsnormen haben sowie die Anweisungen in
den Benutzerhandbuchern fur Projektierung und Wartung der 2-V-Serie
(SIEP S800000 45/46/60/64) vollstandig verstanden haben.

Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu Verletzungen oder Produktschaden
fuhren.

B Lagerung und Transport

/\ VORSICHT

« Das Produkt nicht an folgenden Standorten lagern oder installieren.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Branden, Stromschlag
oder Produktschaden fiihren.
Standorte mit direkter Sonneneinstrahlung
« Standorte mit Temperaturen aufRerhalb des Temperaturbereichs, der in den
Temperaturbedingungen fur Lagerung/Installation angegeben wird
« Standorte mit einer Luftfeuchte auRerhalb des Bereichs, der in den Bedingun-
gen fiir die Luftfeuchte bei Lagerung/Installation angegeben wird
« Standorte, an denen aufgrund extremer Temperaturdnderungen Kondensation
auftritt
Standorte, die korrosiven oder entziindbaren Gasen ausgesetzt sind
Standorte, die Staub, Salzen oder Eisenstaub ausgesetzt sind
Standorte, die Wasser, Ol oder Chemikalien ausgesetzt sind
Standorte, an denen Erschiitterungen oder Vibrationen auftreten

« Das Produkt beim Transport nicht an den Leitungen, der Motorwelle oder
dem Lagegeber halten.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Verletzungen oder
Funktionsstdrungen fiihren.

« Keine Lasten auf dem Produkt abstellen, die den auf der Verpackung
angegebenen Grenzwert Uberschreiten.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Verletzungen oder
Funktionsstorungen fiihren.




W Lagerung und Transport (Fortsetzung)

/N VORSICHT

« Ist der Einsatz von Desinfektions- oder Schadlingsbekampfungsmitteln zur
Behandlung von Verpackungsmaterialien wie Holzrahmen, Paletten oder
Sperrholzplatten erforderlich, so muss dies abgeschlossen sein, bevor das
Produkt verpackt wird. Dabei darf das Verfahren der Begasung nicht ver-
wendet werden.

Beispiel: Warmebehandlung, wobei die Materialien 30 Minuten oder langer

bei einer Kerntemperatur von 56°C ofengetrocknet werden.

Wenn die Elektronikprodukte, zu denen eigensténdige Produkte und in Maschinen
installierte Produkte gehdren, mit begasten Holzmaterialien verpackt werden, kon-
nen die elektrischen Bauteile durch die infolge der Begasung vorhandenen Gase
oder Ddmpfe schwer beschédigt werden. Dabei kénnen in besonderem MaRe Des-
infektionsmittel, die Halogene (z. B. Chlor, Fluor, Brom oder Jod) enthalten, den
Verschleil der Kondensatoren zur Folge haben.

W [nstallation

/N VORSICHT

« Verwenden Sie das Produkt niemals in einer Umgebung, die Wasser, kor-
rosiven oder entziindbaren Gasen ausgesetzt ist bzw. in der feuergefahrli-
che Stoffe vorhanden sind.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu einem Stromschlag
oder zu Brénden flhren.

« Stellen Sie sich nicht auf das Produkt, und legen Sie keine schweren
Gegenstande auf ihm ab.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Verletzungen fiihren.

« Decken Sie die Eingangs- und Ausgangsoéffnungen nicht ab und verhin-
dern Sie, dass Fremdkorper in das Produkt gelangen.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zur Beschadigung interner
Elemente und damit zu Funktionsstérungen oder Branden fiihren.

« Installieren Sie das Produkt mit der ordnungsgemaRen Ausrichtung.
Bei Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kdnnen Funktionsstérungen auf-
treten.

« Halten Sie die angegebenen Abstande zwischen dem SERVOPACK und
den Steuerbaugruppen oder anderen Geréten ein.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Branden oder Funkti-
onsstorungen fihren.

* Vermeiden Sie starke Stof3e.
Bei Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kdnnen Funktionsstérungen auf-
treten.




W Verdrahtung

/\ VORSICHT

Nehmen Sie die Verdrahtung ordnungsgemaR und auf sichere Weise vor.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Motoriberlastung, zu
Verletzungen oder Funktionsstorungen fihren.
Schlie3en Sie keinen Netzanschluss des Energieversorgers (EVU) an die
Anschlussklemmen U, V oder W des Servomotors an.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Verletzungen oder Brén-
den fuhren.
Ziehen Sie die Klemmen des Netzanschlusses und des Servomotoran-
schlusses fest an.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Brénden fiihren.
Die Netzleitungen und die E/A-Signalleitungen oder die Drehgeberleitungen
darfen nicht in demselben Leitungskanal verlegt werden. Halten Sie minde-
stens 30 cm Abstand.
Bei Nichtbeachtung kénnen Funktionsstérungen auftreten.
Verwenden Sie fur die E/A-Signalleitungen und die Drehgeberleitungen
geschirmte und paarweise verdrillte Leitungen oder mehradrige geschirmte
und paarweise verdrillte Leitungen.
E/A-Signalleitungen durfen nicht langer als 3 m, Drehgeberleitungen nicht
langer als 50 m und Leitungen fiir die Steuerspannungsversorgung (+24 V, 0
V) eines 400-V-SERVOPACKS nicht langer als 10 m sein.
Beruhren Sie nach dem Ausschalten die Leistungsklemmen nicht, solange
die CHARGE-Leuchte aufleuchtet, da wahrend dieses Zeitraums noch hohe
Spannungen im SERVOPACK anliegen kénnen.
Stellen Sie sicher, dass die CHARGE-Leuchte erloschen ist, bevor Sie mit einer
Inspektion beginnen.
Beachten Sie die folgenden Sicherheitsvorkehrungen, wenn Sie die Netzan-
schlussklemmen verdrahten.
« Entfernen Sie die abnehmbaren Netzanschlussklemmen vor der Verdrahtung
vom SERVOPACK. .
« Nur eine Netzleitung pro Offnung in die Netzanschlussklemmen einlegen.
« Achten Sie darauf, dass kein Teil des Kerndrahtes elektrisch mit benachbarten
Adern kurzgeschlossen wird.
Installieren Sie eine Batterie entweder an der Ubergeordneten Steuerung
oder der Batterieeinheit des Drehgebers, aber nicht an beiden Stellen.
Es ist geféahrlich, Batterien an beiden Enden gleichzeitig zu installieren, weil
dadurch ein Kurzschluss zwischen den Batterien entsteht.
Verwenden Sie immer die angegebene Versorgungsspannung.
Eine falsche Spannung kann einen Brand oder Funktionsstérungen verursachen.
Ergreifen Sie entsprechende MaRnahmen, um sicherzustellen, dass die Ein-
gangsspannung im angegebenen Spannung_sschwankungsbereich liegt.
Wenden Sie an Standorten mit ungleichmaliiger Spannungsversorgung
besondere Vorsicht an.
Eine nicht ordnungsgemale Spannungsversorgung kann zur Beschédigung des Pro-
dukts fuhren.
Installieren Sie externe Schutzschalter oder andere Sicherheitsvorrichtun-
gen zum Schutz vor Kurzschliissen in externen Leitungen.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Branden fiihren.
Ergreifen Sie geeignete und ausreichende GegenmaRnahmen fiir jede Form
von moglichen Stérungen, wenn Sie Systeme an folgenden Standorten
installieren.
« Standorte, an denen elektrostatische Stérungen oder andere Formen von EMV-
Stérungen auftreten
« Standorte mit starken elektromagnetischen oder magnetischen Feldern
« Standorte, an denen radioaktive Strahlung auftreten kann
« Standorte in der N&he von Spannungsquellen
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zur Beschédigung des Pro-
dukts fuhren.

Xi
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W Verdrahtung (Fortsetzung)

/N VORSICHT

Andern Sie die Polaritat der Batterie beim Anschlief3en nicht.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zur Beschédigung der Bat-
terie, des SERVOPACKS oder zu Explosionen fiihren.

Verc(ljrahtungen und Inspektionen missen von einer Fachkraft durchgefuhrt
werden.

Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung mit doppelter oder
verstarkter Isolierung.

Stérungen aufgrund von fehlerhafter Verdrahtung oder dem Anlegen der
falschen Spannung im Bremskreis kdnnen zu Schaden am Gerét oder
einem Unfall mit Verletzungen oder Todesfolge fihren. Halten Sie die in
diesem Handbuch beschriebenen Ablaufe und Anweisungen fiir Verdrah-
tung und Testbetrieb genau ein.

Der Fehlerstrom kann in Abhangigkeit des Netzfiltertyps und der Erdungs-
bedingungen ansteigen.

Wenn eine Fehlerstromeinrichtung oder ein Fehlerstromschalter eingesetzt
werden sollen, wahlen Sie den entsprechenden Typ unter Berticksichti-
gung des Netzfiltertyps und der Erdungsbedingungen. Detaillierte Informa-
tionen erhalten Sie vom Hersteller des NetZzfilters.

Durch fehlerhafte Verdrahtung oder das Anlegen der falschen Spannung
an den Ausgangsschaltkreis kann es zu einem Kurzschluss kommen.
Durch die gerade genannten Storungen ist eine Funktion der Haltebremse nicht
moglich. Dies kann zu Schéden an der Maschine oder einem Unfall mit Verletzun-
gen oder Todesfolge fihren.

Bei Umkehrung der Polaritat des Haltebremssignals (/BK), d. h. positive
Logik, ist die Funktion der Haltebremse nicht moglich, wenn ihre Signallei-
tung unterbrochen ist.

Wenn diese Einstellung unbedingt erforderlich ist, priifen Sie den Betrieb
und bestatigen Sie, dass keine Sicherheitsprobleme vorliegen.

W Betrieb

/\ VORSICHT

Fuhren Sie einen Testbetrieb nur mit dem Servomotor durch. Die Motorwelle

sollte dabei von der Maschine getrennt sein, um Unfélle zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Verletzungen fihren.

Bestatigen Sie wahrend des Testbetriebs, dass die Haltebremse korrekt

arbeitet. Sorgen Sie aul3erdem dafir, dass das System vor Problemen wie

dem Abtrennen der Signalleitung geschtzt ist.

Bevor Sie den Betrieb mit einer angeschlossenen Maschine beginnen,

passen Sie die Einstellungen an die Parameter der Maschine an.

Wenn der Betrieb ohne Anpassen der Einstellungen gestartet wird, kann die Kon-

trolle Uber die Maschine verloren gehen oder es kdnnen Funktionsstérungen auf-

treten.

Schalten Sie das Gerat nicht haufig ein und aus.

« Durch haufiges Ein- und Ausschalten verschleifen Komponenten im SERVO-
PACK. Setzen Sie den Servoantrieb nicht bei einer Anwendung ein, bei der hdu-
figes Ein- und Ausschalten erforderlich ist.

« Nach dem Starten des aktuellen Vorgiangs ist das fur das Ein- und Ausschalten
zulassige Intervall eine Stunde oder langer.




B Betrieb (Fortsetzung)

/\ VORSICHT

» Die dynamische Bremsfunktion funktioniert wahrend des JOG-Betriebs
(Fn002), der Referenzfahrt (FN003) oder dem EasyFFT-Betrieb (Fn206)
nicht fur Uberfahrt in Rickwarts- oder Vorwartsrichtung. Treffen Sie die
erforderlichen Vorkehrungen.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zur Beschédigung des
Produkts fiihren.

* Wenn der Servomotor fiir eine vertikale Achse verwendet wird, installieren
Sie Sicherheitsvorrichtungen, um das Herunterfallen von Werkstuicken
aufgrund eines Alarms oder einer Endabschaltung zu verhindern. Stellen
Sie den Servomotor so ein, dass er bei einer Endabschaltung im
Klemmfunktionszustand anhaéit.

Bei Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kénnen Werkstiicke aufgrund
einer Endabschaltung herunterfallen.

* Wenn die ,Tuning less"-Funktion nicht verwendet wird, stellen Sie das
korrekte Massentragheitsverhaltnis ein (Pn103).

Wenn ein falsches Massentragheitsverhéltnis eingestellt wird, kdnnen Vibrationen
auftreten.

+ Berihren Sie nicht die SERVOPACK-Kihlkérper, den Bremswiderstand
oder den Servomotor, wahrend das Gerét eingeschaltet ist oder kurz nach
dem Ausschalten.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Verbrennungen
aufgrund hoher Temperaturen fuhren.

* Nehmen Sie keine extremen Einstellungen oder Einstellungsanderungen
der Parameter vor.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Verletzungen oder zur
Beschadigung des Produkts aufgrund instabilen Betriebs fiihren.

» Wenn ein Alarm auftritt, beseitigen Sie die Ursache, setzen Sie den Alarm
zuriick, nachdem Sie sich von der Sicherheit Uiberzeugt haben, und
nehmen Sie dann den Betrieb wieder auf.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zur Beschédigung des
Produkts, zu Branden oder Verletzungen fiihren.

« Verwenden Sie die Haltebremse des Servomotors nicht zum Bremsen.
Bei Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kdnnen Funktionsstérungen
auftreten.

» Verwenden Sie den Servomotor und den SERVOPACK immer in einer der
angegebenen Kombinationen.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Brénden oder
Funktionsstorungen flhren.

» Das Anhalten des Servomotors durch Ausschalten der Spannungsversor-
gung des Leistungskreises oder des Steuerkreises ohne Ausschalten des
Servomotors (Servo OFF) wahrend des Betriebs kann nicht in Parameter
Pn001 eingestellt werden. Verwenden Sie das folgende Verfahren zum
Anhalten des Servomotors.

« Beim Ausschalten der Spannungsversorgung des Leistungskreises ohne
Ausschalten des Servomotors (Servo OFF):
Der Servomotor wird durch dynamische Bremsung (DB) angehalten.
« Beim Ausschalten der Spannungsversorgung des Steuerkreises ohne Ausschalten
des Servomotors (Servo OFF):
Das Anhalteverfahren hangt vom Modell des SERVOPACKS ab.
Weiterflihrende Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch fur Projektierung
und Wartung der 2-V Serie.
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B Wartung und Inspektion

/N VORSICHT

» Bauen Sie den SERVOPACK nicht auseinander.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann einen Stromschlag oder
Verletzungen zur Folge haben.

* Versuchen Sie nicht die Verdrahtung zu &andern, wahrend das Gerét einge-
schaltet ist.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann einen Stromschlag oder
Verletzungen zur Folge haben.

* Wenn der SERVOPACK ausgetauscht wird, sollten Sie den Betrieb erst
nach dem Kopieren der vorherigen SERVOPACK-Parameter auf den
neuen SERVOPACK wieder aufnehmen.

Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zur Beschadigung des Pro-
dukts fuhren.

» Stellen Sie sicher, dass keine statische Elektrizitat vorhanden ist, bevor
Tasten und Schalter in der Frontplatte betétigt werden.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zur Beschadigung des Pro-
dukts fuhren.

Entsorgung

/\ VORSICHT

» Wenn Sie die Produkte entsorgen, behandeln Sie sie wie normalen Industrie-
abfall.

Allgemeine Sicherheitsvorkehrungen

Beachten Sie die folgenden allgemeinen
Sicherheitsvorkehrungen,
um eine sichere Anwendung zu gewahrleisten.

Die Produkte in den Zeichnungen dieses Handbuchs werden manchmal ohne Abdek-
kungen und Schutzvorrichtungen dargestellt. Wechseln Sie stets zuerst die Abdeckung
oder die Schutzvorrichtung wie beschrieben aus. Nehmen Sie anschliefend die Pro-
dukte gemaR den Anweisungen im Handbuch in Betrieb.

Die Zeichnungen in diesem Handbuch sind typische Beispiele und stimmen mogli-
cherweise nicht genau mit dem Produkt Giberein, das Sie erhalten haben.

Dieses Handbuch kann aufgrund von Produktverbesserungen, Spezifikationséanderun-
gen und Handbuchverbesserungen geéndert werden. Wenn dieses Handbuch uberar-
beitet wurde, wird der Handbuchcode aktualisiert, und das neue Handbuch wird als
nachste Ausgabe veroffentlicht. Die Nummer der Ausgabe wird auf dem vorderen und
hinteren Deckblatt angegeben.

Ist Ihr Handbuch verloren gegangen oder beschédigt, kontaktieren Sie bitte lhren
nachsten Yaskawa-Handler oder eine der auf der Riickseite des Handbuchs aufgefiihr-
ten Geschaftsstellen. -
Yaskawa tibernimmt keine Haftung fiir die Folgen, die aufgrund unbefugter Anderun-
gen an diesem Produkt entstehen. -

Yaskawa haftet nicht fur Schaden oder Probleme, die durch unbefugte Anderungen
verursacht werden.




Gewahrleistung

(1) Gewahrleistungsbedingungen

B Gewabhrleistungsfrist

Die Gewadhrleistungsfrist fur ein gekauftes Produkt (nachstehend "geliefertes Pro-
dukt") betrégt ein Jahr ab Lieferung an den vom Kunden angegebenen Ort oder 18
Monate ab Versand durch die Produktionsstétte von Yaskawa, welcher Zeitpunkt
auch immer eher eintritt.

B Gewadhrleistungsumfang

Yaskawa ersetzt oder repariert ein defektes Produkt ohne Berechnung, wenn ein
durch Yaskawa zu vertretender Defekt wéahrend der oben genannten Gewdhrlei-
stungsfrist auftritt. Defekte, die dadurch bedingt sind, dass das gelieferte Produkt das
Ende seiner Betriebslebensdauer erreicht hat, sowie das Ersetzen von Verschleiftei-
len oder Teilen, die eine begrenzte Betriebslebensdauer haben, sind nicht von dieser
Gewadbhrleistung abgedeckt.

Defekte, die aus einem der nachfolgenden Griinde auftreten, fallen nicht unter die
Gewadbhrleistung.

1. Die Benutzung oder Handhabung des Produktes unter Bedingungen oder in
Umgebungen, die nicht in Produktkatalogen oder Handbiichern beschrieben sind
bzw. in separat vereinbarten Spezifikationen zugesichert wurden.

Ursachen, die nicht dem gelieferten Produkt zuzuschreiben sind.
Modifikationen oder Reparaturen, die nicht von Yaskawa ausgefihrt wurden.

Die nicht bestimmungsgemalie Verwendung des gelieferten Produktes

a M D

Ursachen, die mit dem wissenschaftlichen und technologischen Kenntnisstand
zum Zeitpunkt des Versands durch Yaskawa nicht vorhersehbar waren.

6. Ereignisse, fir die Yaskawa kein Verschulden trifft, wie etwa Naturkatastrophen
von Menschenhand gemachte Katastrophen.

(2) Haftungsbeschréankungen

1. Yaskawa ist in keiner Weise verantwortlich flir Schdden oder Auftragsverluste
des Kunden, die durch den Ausfall des gelieferten Produkts entstehen.

2. Yaskawa ist nicht verantwortlich fur die Programmierung (einschlief3lich der
Parametereinstellungen) oder die Ergebnisse der Programmausfiihrung, wenn
ein programmierbares Yaskawa-Produkt durch den Kunden oder Dritte pro-
grammiert wurde.
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(3) Gebrauchstauglichkeit

1. Der Kunde ist dafr verantwortlich, dass die Konformitét zu geltenden Normen,
Richtlinien oder Vorschriften bestatigt wird, wenn das Yaskawa-Produkt in Ver-
bindung mit anderen Produkten eingesetzt wird.

2. Der Kunde muss bestatigen, dass das Yaskawa-Produkt flr die kundenseitig ein-
gesetzten Systeme, Maschinen und Betriebsmittel geeignet ist.

3. Nehmen Sie Ricksprache mit Yaskawa, um abzukldren, ob der Einsatz bei fol-
genden Anwendungen akzeptabel ist. Wenn der Einsatz bei der Anwendung
akzeptabel ist, setzen Sie das Produkt mit Sondergenehmigung fur Leistungen
und Spezifikationen ein, und sorgen Sie fur Sicherheitsmanahmen, um Gefah-
ren bei einem Ausfall zu minimieren.

« Einsatz im Freien, Einsatz der eine mdgliche chemische Kontaminierung oder
elektrische Interferenzen mit sich bringt, oder Einsatz unter Bedingungen
bzw. in Umgebungen, die nicht in Produktkatalogen oder Handbiichern
beschrieben werden.

« Steuerungssysteme im Bereich der Kernenergie, Verbrennungssysteme, schie-
nengebundenen Systeme, Flugsysteme, Fahrzeugsysteme, medizinischen
Gerdte, Maschinen der Unterhaltungsindustrie und Anlagen, die eigenen indu-
striellen Vorschriften oder Regierungsverordnungen unterliegen.

* Systeme, Maschinen und Betriebsmittel, die eine Gefahr fiir Leben und Eigen-
tum darstellen kénnen.

« Systeme, die einen hohen Grad an Zuverlassigkeit erfordern, etwa Systeme,
die Gas, Wasser oder Strom liefern bzw. Systeme, die kontinuierlich rund um
die Uhr in Betrieb sind.

 Andere Systeme, die einen dhnlich hohen Grad an Sicherheit erfordern.

4. Setzen Sie das Produkt nie bei einer Anwendung ein, die eine grofe Gefahr fur
Leben oder Eigentum mit sich bringt, ohne vorher sichergestellt zu haben, dass
die erforderliche Sicherheit mit Gefahrenkennzeichnungen und Redundanz in
das System integriert wurde, und dass das Yaskawa-Produkt korrekt bemessen
und installiert wurde.

5. Die Schaltungsbeispiele und andere in Produktkatalogen beschriebene Anwen-
dungsbeispiele haben rein informativen Charakter. Priifen Sie die Funktionalitét
und Sicherheit der aktuellen Geréate und Betriebsmittel, die verwendet werden
sollen, bevor Sie das Produkt einsetzen.

6. Lesen Sie alle Anwendungsverbote und Sicherheitsvorkehrungen und stellen Sie
sicher, dass sie diese auch verstanden haben. Betreiben Sie das Yaskawa-Pro-
dukt ordnungsgemaR, um unbeabsichtigte Schéden an Dritten zu vermeiden.

(4) Anderungen der Spezifikationen

Die Bezeichnungen, Spezifikationen, das Design und das Zubehér der Produkte in
Produktkatalogen und Handbiichern kénnen jederzeit aufgrund von Verbesserungen
oder aus anderen Grinden gedndert werden. Wenn ein Katalog oder ein Handbuch
Uberarbeitet wurde, wird der Katalog- oder Handbuchcode aktualisiert, und der neue
Katalog oder das neue Handbuch wird als nachste Ausgabe veroffentlicht. Bitte wen-
den Sie sich vor dem Kauf eines Produktes an Thren Ansprechpartner bei Yaskawa,
um die aktuellen Spezifikationen bestétigen zu lassen.



Geltende Normen

B Nordamerikanische Sicherheitsnormen (UL)

cUL)us c A us

LISTED

UL * Normen
Modell (UL-Datei Nr.)
SERVOPACK | « SGDV UL508C (E147823)
¢ SGMJV
« SGMAV
Servomotor * SGMEV UL1004 (E165827)
¢ SGMGV
¢ SGMSV

* Underwriters Laboratories Inc.

B Europaische Normen

Niederspan- EMV-Richtlinie - ;
Modell | nungsrichtli- Sicherheits-
nie EMI EMS normen
EN55011/A2
SERVO- . scpv | ENs0178 Gruppel | ENe18003 | NSl
PACK EN61800-5-1 Klasse A EN61000-6-2 bis 4
EN61800-3

L SOy | ECOREL | ESAZ | vy
: - ruppe - _
Servomotor | + ggmg\\// IEC60034-8 Klasse A | EN61000-6-2
» SCMCV'| IEC60034-9 | EN61800-3

Note: Weil die SERVOPACKS und Servomotoren in Maschinen eingebaut sind, wird eine Zer-
tifizierung nach der Installation im Produkt des Anwenders verlangt.
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Inbetriebnahme-Ubersicht

Dieses Kapitel beschreibt die Vorgehensweise zur Inbetriebnahme der
Servoantriebe der Z-V-Serie.

H Inbetriebnahme-Ubersicht
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1 Inbetriebnahme-Ubersicht

Dieses Kapitel beschreibt die Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme von der Instal-
lation bis zum JOG-Betrieb. Die Inbetriebnahme eines Servoantriebs kann mit der
eingebauten Bedieneinheit, dem Handbediengerét und mit SigmaWin+ (einem Soft-

ware-Werkzeug fur den PC) erfolgen.

Die eingebaute Bedieneinheit ist in SERVOPACKSs mit Analog/Impuls-Interface
integriert, das Handbediengerat und SigmaWin+ sind getrennt erhéltlich.

/\ VORSICHT

« Ein Alarm oder eine Warnung kénnen eventuell auftreten, wenn die Kommunika-
tion mit der tibergeordneten Steuerung wahrend des Betriebs mit SigmaWin+
oder dem Handbediengerét aufrecht erhalten wird.

Wenn ein Alarm oder eine Warnung auftreten, kann der laufende Vorgang abgebrochen
werden und das System stoppt eventuell.

WICHTIG

Lesen Sie unbedingt
0 Kapitel 5.2 Inspektionen und Prufungen vor dem Testbetrieb.

Betrieb

Referenz (in diesem Handbuch)

Den Servomotor und den SERVOPACK
installieren.

Kapitel 2 Installation

1

Die bendétigte Verdrahtung und die An-
schlisse fir den JOG-Betrieb herstel-
len.

Kapitel 3 Anschluss und Verdrahtung

1

Einen JOG-Betrieb fur den Servomotor
mit einer der folgenden Komponenten
durchfihren:

« der eingebauten Bedieneinheit,

» dem Handbediengerat oder

e SigmaWin+.

Kapitel 5 Testbetrieb (Prufen des Ser-
vomotorbetriebs)

®Testbetrieb mit eingebauter
Bedieneinheit ™

—5.3 JOG-Betrieb mit der eingebauten
Bedieneinheit

®Testbetrieb mit dem Handbediengeréat

—5.4 JOG-Betrieb mit dem
Handbediengerat

®Testbetrieb mit SigmaWin+.
—5.5 JOG-Betrieb mit Sigmawin+

* Der Testbetrieb mit eingebauter
Bedieneinheit ist nur bei SERVOPACKSs
mit Analog/Impuls-Interface moglich.
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Installation

Dieses Kapitel beschreibt, wie man den Servomotor und den SERVOPACK

installiert.

2.1 Installationsumgebung und geltende Normen . ... .......... 2-2
2.1.1 Installationsbedingungen fur den Servomotor ............... 2-2
2.1.2 Installationsumgebung fiir den SERVOPACK . . .............. 2-3
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2.4.3 SGDhv-OO0OO21A (ML-1II-Modell) . ......... ... ... 2-26
2.4.4 SGDV-OOOOE1A mit Anreih-Schnittstelle fir Technologiemodule

(Command Option Attachable Type) ..................... 2-33
2.4.5 Andere Sicherheitsvorkehrungen ............ ... ... ..... 2-33
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2 Installation

2.1.1 Installationsbedingungen fuir den Servomotor

2.1

2.1.1

Installationsumgebung und geltende Normen

Die Installationsumgebung und die geltenden Normen fiir Servomotoren und
SERVOPACKS werden in diesem Kapitel beschrieben.

Installationsbedingungen fir den Servomotor
Umgebungstemperatur: 0 bis 40 °C

Umgebungsfeuchte: max. 80% relative Luftfeuchte
(nicht kondensierend)

Hohe: max. 1000 m

Vibrationswiderstand:

Der Servomotor hélt den folgenden Vibrationsbe-
schleunigungen in drei Richtungen stand: vertikal,
von Seite zu Seite und von vorne nach hinten.

Vibrationsbeschleuni-
Vor und Servomotormodell gung am Flansch
Zruck SGMJV, SGMAV, SGMEYV, )
Vertikal SGMCS-02 bis -35 49m/s
VOF]SS'?ite pryey 5
zu Seite . m/s
\7 I - ggmg\\//fg’ 8'555461 (von vorne nach hinten:
. 24,5m/s?)
Horizontal .
SGMGV-55 bis -1E, 2
Auf den Servomotor SGMCS-45 bis -2Z 24,5 m/s
wirkender Stol
SGMSV-70 14,7 m/s?

StoRwiderstand: 490 m/sZ am Servomotorflansch

Aufstellort: Der Installationsort muss die folgenden Voraussetzungen
erfullen

Geschlossener Raum, frei von korrosiven und explosiven Gasen
Ausreichende Liftung sowie staubfrei und trocken
Erleichtert Inspektion und Reinigung

Frei von starken Magnetfeldern



2.1 Installationsumgebung und geltende Normen

2.1.2

Installationsumgebung fir den SERVOPACK
Umgebungstemperatur: 0 bis 55 °C

Umgebungsfeuchte: max. 90% relative Luftfeuchte
(nicht kondensierend)

Hbhe: max. 1000 m
Vibrationswiderstand: 4,9 m/s?

StoRwiderstand: 19,6 m/s?

Installationsvorkehrungen

Installation in einem Schaltschrank

Damit die Temperatur in der Umgebung des SERVOPACK nicht tiber 55 °C ansteigt,
berlicksichtigen Sie die GroRe des Schaltschranks, den Aufbau des SERVOPACKS
und die Kihlung. Weitere Informationen siehe 2.3 Installation des SERVOPACKS.
Installation in der Nahe einer Warmequelle

Um zu verhindern, dass die Temperatur in der Umgebung des SERVOPACKS (iber 55 °C
ansteigt, unterdriicken Sie die Wéarmeabstrahlung der Wéarmequelle, und vermeiden Sie
einen Temperaturanstieg durch Konvektion.

Installation in der Nahe einer Vibrationsquelle

Damit Vibrationen nicht zum SERVOPACK iibertragen werden, montieren Sie eine
Vibrationsddmpfung unter dem SERVOPACK.

Installationen in einer Umgebung mit korrosiven Gasen

Verhindern Sie, dass das Gerdt korrosiven Gasen ausgesetzt wird. Korrosive Gase
wirken sich nicht direkt auf den SERVOPACK aus, filhren jedoch letztendlich zu Sto-
rungen an den elektronischen Komponenten oder an den Kontaktgebern.

Sonstige Umgebungen

Installieren Sie den SERVOPACK nicht in einer Umgebung, in der er hohen Tempe-
raturen, hoher Luftfeuchte, Tropfwasser, Schneiddl, Staub, Metallspénen oder Strah-
lung ausgesetzt ist.

<Anmerkung>

Zur Lagerung sollte der SERVOPACK in einer Umgebung aufbewahrt werden, in der
die folgenden Bedingungen hinsichtlich Temperatur und Luftfeuchte herrschen:

* -20 bis +85°C, max. 90% relative Luftfeuchte. (nicht kondensierend)

Installation
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2 Installation

2.1.3 Installationsbedingungen fiir geltende Normen

2.1.3 Installationsbedingungen fiir geltende Normen

Geltende Nor-

uUL508C
EN 50178, EN 55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN 61000-6-2, EN 61800-3,

men EN 61800-5-1, EN 954-1, IEC 61508-1 bis 4
. i Uberspannungskategorie: 111
g’i?]mfr?sgﬁ Verschmutzungsgrad: 2
gung Schutzklasse: P10
UL-Norm und Niederspannungsrichtlinie:
Erflllen die in 2~V Series AC SERVOPACK SGDV Safety Precautions
Installations- (TOBP C710800 10) beschriebenen Bedingungen

bedingungen

EMV-Richtlinie:

Die Zertifizierung muss nach der Installation in der Maschine des Kunden
vorgenommen werden. Dabei sind die in Kapitel 2.4 EMV-Installationsbe-
dingungen dieses Handbuchs genannten Bedingungen einzuhalten.




2.2 Installation des Servomotors

2.2

2.2.1

2.2.2

Installation des Servomotors

Ausrichtung

Servomotoren kdnnen horizontal oder vertikal eingebaut werden.

Servomotoren mit Getrieben kdnnen nur horizontal eingebaut werden, dabei mussen
die Schmierungsbedingungen des Getriebes beriicksichtigt werden. Weiterfiihrende
Informationen finden Sie im Produktkatalog der 2V Serie (KAEP S800000 42).

Installationsnormen

Die Motornennwerte (Leistung, Drehmoment und Drehzahl) sind die permanent
zuldssigen Werte und gelten fur eine Umgebungstemperatur von 40 °C, sofern die
Servomotoren mit Kihlkdrpern ausgestattet sind.

Weiterfuhrende Informationen zu Kiihlkérpern finden Sie im Produktkatalog der
-V Serie (KAEP S800000 42).

Wird ein Motor auf einer kleinen Flache montiert, kann sich die Motortemperatur
aufgrund der eingeschrénkten Hitzeabstrahlungsmdglichkeit der Oberflache deutlich
erhéhen. Um einen Temperaturanstieg zu verhindern, sollten Sie entweder einen
Kuhlkorper installieren oder die elektrische, thermische und mechanische Belastung
des Motors begrenzen (Leistungsabschwéchung). Angaben zum Verhéltnis zwischen
der GrolRe des Kuhlkorpers und der Leistungsabschwéchung finden Sie im Produkt-
katalog der 2~V Serie (KAEP S800000 42). Die im Handbuch angegebenen Daten
sind lediglich Referenzwerte, da der tatsachliche Temperaturanstieg davon abhédngt,
wie der Kuhlkorper (Motormontagebereich) auf der Montageflache befestigt und
welches Material fiir die Motorbefestigung verwendet wird. Uberpriifen Sie immer
die tatsachliche Motortemperatur.

Ist der Servomotor abgedeckt oder ist ein Warmeelement in der Nahe des Servomo-
tors installiert, kann sich die Motortemperatur erheblich erhéhen. Ergreifen Sie in
diesem Fall die folgenden GegenmalRnahmen:

* Vermindern Sie das Lastverhéltnis.
« Andern Sie die Bedingungen, die zu der Motoriiberhitzung fiihren.
* Installieren Sie einen Lufter fiir eine Zwangskuihlung des Motors.

n Installation
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2 Installation

2.2.3 Anbau des Servomotors an die Maschine

2.2.3 Anbau des Servomotors an die Maschine

Das Motorwellenende ist mit einem Schutzanstrich beschichtet. Entfernen Sie die
Schutzfarbe sorgfaltig vor der Installation.

Richten Sie die Servomotorwelle an der Maschinenwelle aus, und verbinden Sie die
beiden Wellen. Installieren Sie den Servomotor so, dass die Ausrichtgenauigkeit
innerhalb der folgenden Grenzen liegt. Erschitterungen beschadigen die Radiallager
oder Drehgeber, wenn die Wellen nicht richtig ausgerichtet wurden.

Bei der Montage der Kupplungen durfen keine direkten StoRe auf die Wellen ausge-
bt werden, da der auf der gegentiber liegenden Seite der Motorwelle montierte
Drehgeber beschédigt werden kénnte.

Ausricht-Genauigkeit

Diese Entfernung an vier verschie-
denen Punkten auf dem Umfang
messen. Der Unterschied zwischen
den kleinsten und den gréfiten
Messwerten darf maximal 0,03 mm
betragen (zusammen mit der
Kupplung drehen).

A
N
;




2.2 Installation des Servomotors

2.2.4 Schutzart

Die Schutzarten” des Servomotors werden nachfolgend beschrieben.

Modell Ohne Getriebe Mit Getriebe

SGMJV, SGMAV 1P65 IP55
IP55

SGMEV IP67 (Optional) IPS5

SGMGV 1P67 -
1P67

SGMSV (nur Servomotor SGMSV-70: -
1P22)
1P42

SGMCS-02 bis -35 | (Wellendurchfuhrung A-seitig -

ausgenommen)
SGMCS-45 bis -2Z 1P44 -

* Die Wellendurchfilhrung ausgenommen. Die Anforderungen an die Schutzart kénnen nur
erfullt werden, wenn die vorgeschriebene Leitung verwendet wird.

Kommt die Wellendurchfithrung mit Ol in Beriihrung, dann siehe Kapitel 2.2.5
Andere Sicherheitsvorkehrungen.

l— Flansch

Wellendurchfiihrung

Dies bezieht sich auf den Spalt,
in dem die Welle tber das Ende
- des Motors herausragt.

T Welle

n Installation
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2 Installation

2.2.5 Andere Sicherheitsvorkehrungen
2.2.5 Andere Sicherheitsvorkehrungen

B Umgang mit Ol und Wasser

Wird der Servomotor in einer Umgebung verwendet, in der er Wasser oder Olnebel
ausgesetzt ist, verwenden Sie einen Servomotor mit einer Oldichtung, um die Wellen-
durchfiihrung abzudichten. Die MaRnahmen fiir den Betrieb eines Servomotors mit
einer Oldichtung werden nachfolgend beschrieben.

« Der Olfullstand sollte unterhalb des Oldichtungsringes liegen.

« Die verwendeten Oldichtungen sollten entsprechend geschmiert sein.

* \Vergewissern Sie sich bei der Verwendung eines Servomotors mit nach oben zei-
gender Welle, dass sich das Ol nicht im Oldichtungsring befindet.

B Leitungsbelastung

Stellen Sie sicher, dass die Motorleitungen und die Drehgeberleitungen nicht
geknickt werden und keinem Zug ausgesetzt sind.

Verlegen Sie die Drehgeberleitungen mit besonderer Vorsicht, so dass sie keinerlei
Belastungen ausgesetzt sind, da die Dréhte einen sehr geringen Querschnitt von nur

0,2 bis 0,3 mm? haben.

W Stecker

Bitte beachten Sie die folgenden Hinweise:

* Vergewissern Sie sich vor dem Anschlie3en, dass sich keine Fremdkdrper wie
Staub und Metallspéne im Stecker befinden.

» Achten Sie beim AnschlieBen der Stecker an den Motor darauf, dass die Motorlei-
tung vor der Drehgeberleitung angeschlossen wird.

Andernfalls kann es vorkommen, dass der Drehgeber aufgrund von Spannungsun-
terschieden zwischen den Geh&usemassen beschédigt wird.

* Achten Sie auf die Pin-Anordnung.

» Vermeiden Sie StoRe an den Kunstharzsteckern. Sie kdnnten sonst beschadigt werden.

 Heben Sie einen Servomotor mit angeschlossenen Leitungen nicht an den Leitun-
gen hoch, um die Stecker und Leitungen nicht zu beschadigen.

« Befestigen Sie den Stecker an den Servomotoren SGMJV, SGMAYV,
SGMEV-01/-02/-04 oder SGMGV-03/-05 mit Schrauben. \Vergewissern Sie sich,
dass der Stecker fest verschraubt ist. Andernfalls ist es moglich, dass die Konstruk-
tionsvorgaben nicht mehr erfillt werden.

« Achten Sie darauf, dass der Stecker keinen Belastungen ausgesetzt ist. Der Stecker
konnte sonst beschadigt werden.

B Radial- und Axiallast

Konzipieren Sie die Mechanik so, dass wahrend des Betriebs die Radial- und Axialla-
sten auf das Servomotorwellenende innerhalb der fiir jeden Motor zulassigen Berei-
che liegen. Siehe Produktkatalog der 2~V Serie (KAEP S800000 42) fiir die
zuléssigen Bereiche.



2.3 Installation des SERVOPACKs

2.3

2.3.1

Installation des SERVOPACKSs

Ausrichtung

Je nach Modell kann der SERVOPACK auf folgende Weise montiert werden: Sockel-
montage, Montage im Gestell und Montage mit AuRRenkiihlung durch einen Luftka-
nal. Installieren Sie den SERVOPACK immer in einer vertikalen Lage.

Befestigen Sie den SERVOPACK sicher auf der Montageflache, indem Sie ihn an
zwei oder vier Montagebohrungen (je nach Leistung des SERVOPACKS) verschrau-

ben.
Note: Bei SERVOPACKS mit Anreih-Schnittstelle fiir Technologiemodule (Command Option

Attachable Type) kénnen die Installationsbedingungen je nach eingesetztem Technolo-
giemodul abweichen. Weiterflihrende Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch

des jeweiligen Technologiemoduls.

« Sockelmontage

Base

* Montage im Gestell

Luftstrom

n Installation



2 Installation

2.3.2 Installationsnormen

2.3.2

» Montage mit Aullenkiihlung durch einen Luftkanal

=T J‘ ? ? Luftkanal

tt

Luftstrom

Installationsnormen

Beachten Sie die Vorschriften fiir die Montage der SERVOPACKS in Schaltschran-
ken. Dies gilt auch fiir die Montage von SERVOPACKS Seite an Seite in einem
Schaltschrank, wie in der folgenden Abbildung dargestellt.

Note: Bei SERVOPACKSs mit Anreih-Schnittstelle fiir Technologiemodule (Command Option
Attachable Type) kénnen die Installationsbedingungen je nach eingesetztem Technolo-
giemodul abweichen. Weiterfihrende Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch
des jeweiligen Technologiemoduls.

Einbaulage des SERVOPACKs
Installieren Sie den SERVOPACK in vertikaler Lage, mit der Vorderseite (die Seite
mit dem Display) nach vorn.

Kihlung

Beachten Sie die nachfolgende Abbildung, und lassen Sie gentigend Raum fir Lufter
und natirliche Konvektion.



2.3 Installation des SERVOPACKs

¢ Installation von SERVOPACKS Seite an Seite in einem Schaltschrank

H

[=]
..|!|
Bad

Abstand hangt vom
SERVOPACK-Modell ab

KN T x KN T n min. 40 mm

min. 40 mm

Lassen Sie einen ausreichenden Freiraum auf jeder Seite sowie oberhalb und unter-
halb jedes SERVOPACKS. Der auf beiden Seiten einzuhaltende Abstand héangt von

der BaugroRe der eingesetzten SERVOPACKS ab.

SERVOPACK-Modell Seite

SGDV- Links | Rechts

Oben und unten

R70F, R90OF, 2R1F, min. 1 mm
R70A, R90A, 1R6A, 2R8A '

2R8F, 3R8A, 5R5A, 7R6A min. 1 mm ‘ min. 10 mm

120A, 180A, 200A, 330A,
470A, 550A, 590A, 780A,
1R9D, 3R5D, 5R4D, 8R4D, min. 10 mm

120D, 170D, 210D, 260D,
280D, 370D

min. 40 mm

Installieren Sie die Lufter Giber den SERVOPACKS, um die entstandene warme Luft

um die SERVOPACKS zu verteilen.

¢ Innerhalb des Schaltschranks

Die Bedingungen innerhalb des Schaltschranks sollten mit den Umgebungsbedingun-
gen des SERVOPACKS identisch sein. Siehe 2.1.2 Installationsumgebung flr den

SERVOPACK.

n Installation
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2 Installation

2.4.1 SGDv-OO0OO01A (mit Analog/Impuls-Interface)

2.4

24.1

EMV-Installationsbedingungen

In diesem Kapitel werden die empfohlenen Installationsbedingungen fiir jedes SGDV
SERVOPACK-Modell beschrieben, durch die eine Einhaltung der EMV-Richtlinien
gewadhrleistet wird. Beschrieben werden die Bedingungen, die fiir das Standardmo-
dell (Sockelmontage) des SERVOPACK erfilllt werden miissen. Bitte beachten Sie
dieses Kapitel auch fur andere SERVOPACK-Modelle wie zum Beispiel fur im
Gestell montierte Modelle.

In diesem Kapitel werden die EMV-Installationsbedingungen beschrieben, die in den
von Yaskawa durchgefiihrten Tests ermittelt worden sind. Die tatsachliche elektroma-
gnetische Vertraglichkeit kann in Abhéngigkeit von Systemkonfiguration, Verdrah-
tung oder sonstigen Bedingungen abweichen. Weil es sich jedoch um ein
einzubauendes Produkt handelt, Gberpriifen Sie, ob die folgenden Bedingungen noch
erfillt werden, nachdem es im Produkt des Anwenders installiert wurde.

Die geltenden Normen sind EN 55011/A2 Gruppe 1 Klasse A, EN 61800-3 und EN
61000-6-2.

SGDV-O00O0O001A (mit Analog/Impuls-Interface)

H Einphasig 100 V AC

« SGDV-O0O0OF01A (OO0 = R70, R0, 2R1, 2R8)

Abgeschirmtes Geh&use

2-12

Spannungsversorgung
der Haltebremse
Eine
Windung | servoPACK o
3 N = TRA E Bremse
Spannungsversorgung: £ Netz- _ £ @ >
einphasig mb filter O L1, L2 ~
100 VAC O |2 Ene  |® Servomotor
Tber- 'g L1C, L2C Windung
spannungs-|| Zwei AL ‘_‘ 2
schtz_J} Windungen CN2 put 5 £ Nt Drehgeber
©) £ |g]]|@
é CN1  CN8
PE
Zwei Zwei
Windungen Windungen =
@ o PE
Ubergeordnete| | Sicherheits-|
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
® Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung




2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O0O0OAO01A (OO0 = R70, R0, 1R6, 2R8, 3R8, 5R5, 7R6)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung:

dreiphasig
200 VAC

o]

Klemme

Spannungsversorgung
der Haltebremse

SERVOPACK
U, v,w

L,23 @

Netz-
filter

)
Ferrit

Uber- L1C, L2C
spannungs-

schutz_| | Windung CN2

PE

Zwei  /

Windungen

Eine
Windung

Bremse

Servomotor

Ferrit
Klemme

@
Ubergeordnete| | Sicherheits-
Steuerung vorrichtung

® @]
: Klemme

Drehgeber

Symbol

Leitungsbezeichnung

Spezifikation

E/A-Signalleitung

Abgeschirmte Leitung

Sicherheits-Signalleitung

Abgeschirmte Leitung

Motorleitung Abgeschirmte Leitung

Drehgeberleitung

Abgeschirmte Leitung

O ®l 0 e|e

Netzleitung Abgeschirmte Leitung
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2 Installation

2.4.1 SGDv-OO0OO01A (mit Analog/Impuls-Interface)
W Dreiphasig 200 V

« SGDV-OOOAO1A (OO = 120)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung
der Haltebremse
SERVOPACK o
Spannungsversorgung: g Net u.v. W E Bremse
etz-
dreiphasig = filtezr iz @ S
200 VAC 9| |2 Eine ) Servomotor
Uber- L1C, L2C Windung
spannungs- GE>
schutz £ P N
CN2 = € Drehgeber
L [ @ 5]
é‘) LL =
PE
Zwei KI Zwei
Windungen emme Windungen =
PE
|Ubergeordnete Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
® E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
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2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O00O0OAO01A (OO0 = 180, 200, 330)

Abgeschirmtes Geh&use

Spannungsversorgung
der Haltebremse
SERVOPACK ) )
Spannungsversorgung: £ U, v, W é E Bremee
droiphasig oo Ll E gl Nt iz @ St &
phasig ® [} filter X X
200 VAC 4 Eine © Servomotor
Uber- L1C, L2C /Windung
spannungs- g
schutz k<] N
CN2 = IS Drehgeber
; @
@ )
CN1 CN8
PE
Zwei Zwei
Windungen Windungen =
10) ) PE
Ubergeordnete| | Sicherheits-|
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation

® E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
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2 Installation

2.4.1 SGDv-OO0OO01A (mit Analog/Impuls-Interface)
W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O0OOAO01A (OO0 = 470, 550, 590, 780)

Abgeschirmtes Gehause

gl| @
§
Spannungsversorgung [ Lufter
der Haltebremse
SERVOPACK ) )
S g ot TRVAY E Bremse
annungsversorgung: Z-
e i, L1, 12,13 D S &
200 VAC 6| |2 L ©) Servomotor
Uber- L1C, L2C
spannungs- 5]
sch:tz ~ CN2 |€| == Drehgeber
2||®
X
Brems- B1, B2
é widerstand ® CN1 CN8
PE
Klemme| [Klemme| G;
D ® PE
Ubergeordnete | | Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
® E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® Leitung der Bremswiderstandseinheit | Nicht abgeschirmte Leitung
@ Lufterleitung Abgeschirmte Leitung
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2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 400 V

« SGDV-O00O0ODO1A (OO0 = 1R9, 3R5, 5R4, 8R4, 120, 170)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung:

dreiphasig
200 VAC

Netz-

©
Klemme|

Spannungsversorgung
der Haltebremse

I filter*2

spannungs-

Uber-

Steuer-

schutz spannungs-

Spannungsversorgung:

dreiphasig
400 VAC

|
1
|Klemme|

versorgung
24 VDC*1

Netz-

filter*3 L1,L2,L3

Uber-

schutz

spannungs-

Windung

SERVOPACK

24v,0v UV W
&)

Bremse

Servomotor|

Eine
Windung

[}
kS £

CN2 Drehgeber

CN8 Eine

Windungen

,—W

Windung!

PE

(O] @
Ubergeordnete | |Sicherheits-
Steuerung vorrichtung

Symbol

Leitungsbezeichnung

Spezifikation

E/A-Signalleitung

Abgeschirmte Leitung

Sicherheits-Signalleitung

Abgeschirmte Leitung

Motorleitung

Abgeschirmte Leitung

Drehgeberleitung

Abgeschirmte Leitung

CINCINCINS;

Steuerspannungsleitung

Abgeschirmte Leitung

®

Netzleitung

Abgeschirmte Leitung

*].

*2.

*3.

Fur die 24V DC Spannungsversorgung werden Produkte empfohlen, die die CE-Kenn-
zeichnung besitzen.
Installieren Sie folgenden Netzfilter in der Netzleitung zwischen der einphasigen 200-V-
Spannungsversorgung und der 24V DC Spannungsversorgung.

Modellnummer: FN2070-6/07 (SCHAFFNER)
Weiterflihrende Informationen zu diesem Filter finden Sie im Produktkatalog der
3-V-Serie. (KAEP S800000 42)

n Installation
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2 Installation

2.4.1 SGDv-OO0OO01A (mit Analog/Impuls-Interface)

2-18

W Dreiphasig 400 V

« SGDV-O00O0ODO1A (OO0 = 210, 260, 280, 370)

Abgeschirmtes Geh&ause

[]
S.par;]nungsversorgung: ® E Netz- Spannungsversorgung
einphasig p— i *2
500 VAC % I filter der Haltebremse
Uber-
spmoos. Steusr SERVOPACK - -
schutz Spannungs- U, V. W 1S = Bremse
versorgung [==={ 24 V, 0V ¥ £ 5
24 VDC*1 €] Sp=S
@ S
ervomotor
[5)
Spannungsversorgung: |®| | € Netz-
dreiphasig p—— Sl 143 L1, L2,L3 >
400 VAC % filter I?l
- CN g Drehgeber
Uber- <||®
spannungs-
schutz
)
:
et Bremswiderstands @ N1 CcN8 I;-E
Klemme
10} @
Ubergeordnete Sicherheits-.
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
® E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Steuerspannungsleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
@ Leitung der Bremswiderstandseinheit | Nicht abgeschirmte Leitung

*1.  Fir die 24V DC Spannungsversorgung werden Produkte empfohlen, die die CE-Kenn-
zeichnung besitzen.

*2,

Installieren Sie folgenden Netzfilter in der Netzleitung zwischen der einphasigen 200-V-

Spannungsversorgung und der 24V DC Spannungsversorgung.
Modellnummer: FN2070-6/07 (SCHAFFNER)

*3.

3-V-Serie. (KAEP S800000 42)

Weiterflihrende Informationen zu diesem Filter finden Sie im Produktkatalog der



2.4 EMV-Installationsbedingungen

2.4.2 SGDV-O0OOO11A (ML-11-Modell)

m Einphasig 100 V AC

« SGDV-O00O0F11A (OOO = R70, R0, 2R1, 2R8)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung
der Haltebremse
Eine
Windung| SERVOPACK a>
o) — U V. W g Bremse
Spannungsversorgung: € Netz- | E T 3
einphasig 5 filter O L1, L2 ] 2
100 VAC 4 — Eine ©} Servomotor
Uber- L1C, L2C Windung
spannungs- i )
schutz ZvyL/ £ £ y, -
I Windungen o CN2 5 £ Drehgeber
! L 2@
é ]
MECHATROLINK-IT £ CNGA.CN6B =
Controller ®| |2 PE
4 CN1  CN8
Zwei  / Zwei
Windungen Windungen
0} @
Ubergeordnete| | Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0} E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® MECHATROLINK-II-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
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2-20

2.4.2 sGDv-O00O00O0O11A (ML-11-Modell)

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O0O0OA11A (OO0 = R70, R0, 1R6, 2R8, 3R8, 5R5, 7R6)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung
der Haltebremse
SERVOPACK 2
£ Bremse
Spannungsversorgung: £ Netz- _ g Y V’g g
dreiphasig e £ filter O e L1,12,13 g
200 VAC ® ¥4 Eine Q Servomotor
Uber- L1C, L2C Windung
spannungs-| | Eine = 2
schutz : = N
Windung CN2 s £ Drehgeber
) |
©) el [gf]@
[)
@ CNGA, CN6B ()
MECHATROLINK-II & J D
Controller © |£| CN1 CN8 PE
Zwei Zwei
Windungen Windungen
Ubergeordnete | | Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0} E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® MECHATROLINK-II-Datenleitung Abgeschirmte Leitung




2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-OOOAL1A (OO0 = 120)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung
der Haltebremse
SERVOPACK <
Spannungsversorgung: g Netz- ov % remee
dreiphasio — et 1123 @ S
200 VAC ® 4 Eine ©) Servomotor
Uber- L1C, L2C Windung
spanﬂungs- - g
schutz = P N
CN2 5 £ Encoder
L @
& ° R Ep
MEC"(':Aozﬁg:-;!“K'“ £ CNGA, CNBB o
® |;| CN1  CN8 BE
Zwei / Zwei
Windungen Windungen
0} @
Ubergeordnete | | Sicherheits-|
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® MECHATROLINK-II-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
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2.4.2 sGDv-O00O00O0O11A (ML-11-Modell)

2-22

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-OO0OA1L1A (OO0 = 180, 200, 330)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung
der Haltebremse
SERVOPACK o >
s . 2 UV, W E Bremse
pannungsversorgung: Netz- @ Qo 2
dreiphasig 6- g filter L1,L2,L3 < <
200 VA 4 ge |© Servomotor
Uber- L1C, L2C /' Windung
spannungs- GE)
schutz S A
CN2 S £ Drehgeber
) (9]
é @) w %’ @
PE
()
MECHATROLINK-II |g| CNBA, CN6B GQ
Controller ® |i| CN1 CN8 PE
Zwei / Zwei
Windungen Windungen
0} @
Ubergeordnete| | Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
®

MECHATROLINK-II-Datenleitung

Abgeschirmte Leitung




2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O0O0OA11A (OO0 = 470, 550, 590, 780)

Abgeschirmtes Gehause

gl @
§
Spannungsversorgung X | Lufter
der Haltebremse
SERVOPACK < <
5 TRA E Bremse
S| : £ Netz-
droiphasiy 0 e vt 11213 @ & pef &
200 VA o |2 Q@ Servomotor
Uber- L1C, L2C
spannungs-| 0E>
schutz N
CN2 £ Drehgeber
1 ) ¢o
é Brems- B1, B2
PE - widerstand ’
MECHATROLINK-II @ CNGA. CN6B ah
Controller ® |i| CN1 ’ CN8 £
X
O] @
Ubergeordnete | | Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® Leitung der Bremswiderstandseinheit Nicht abgeschirmte Leitung
@ Lufterleitung Abgeschirmte Leitung
MECHATROLINK-I1-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
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2 Installation

2.4.2 SGDV-OOOO11A (ML-11-Modell)
W Dreiphasig 400 V

« SGDV-O000OD11A (OO0 = 1R9, 3R5, 5R4, 8R4, 120, 170)

Abgeschirmtes Gehause

[}
S_pa?]nungsversorgung: ® E Netz- Spannungsversorgung
einphasig p— 5 *D
500 VAC % I filter der Haltebremse
Uber- SERVOPACK
Spanpungs- sp?nen”uen'g;s £ Bremse
s .
= versorgung =i 24 V,0v U, V: W £
24VDC*1 ) g
Servomotor
Spannungsversorgung: [®) % Netz-
dreiphasig p—— Y . L1,L2,L3 o)
400 VAC g filter*3 g
__ CN2 £ Drehgeber
Uber- gll®
spannungs-
schutz
() 1
¢ b
e Bremswiderstands @ N1 CN8 F-’-E
Klemme
10} @
Ubergeordnete | |Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
® E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Steuerspannungsleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
@ MECHATROLINK-II-Datenleitung Abgeschirmte Leitung

*1.  Fir die 24V DC Spannungsversorgung werden Produkte empfohlen, die die CE-Kenn-
zeichnung besitzen.

*2.  Installieren Sie folgenden Netzfilter in der Netzleitung zwischen der einphasigen 200-V-
Spannungsversorgung und der 24V DC Spannungsversorgung.
Modellnummer: FN2070-6/07 (SCHAFFNER)

*3.  Weiterflihrende Informationen zu diesem Filter finden Sie im Produktkatalog der
2-V-Serie. (KAEP S800000 42)
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2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 400 V

« SGDV-000OD11A (OO0 = 210, 260, 280, 370)

Abgeschirmtes Gehause

3-V-Serie. (KAEP S800000 42)

Spannungsversorgung: ®) é Netz- Spannungsversorgung
gg‘gr\}i%g . & I filter*2 der Haltebremse
S| a%?]irr; S Steuer- SERVOPACK o [
psc:hutzg spannungs-Lf,,\, o\ UV, W g % Bremse
versorgung ’ @ k) o
24 vDcH < ©] = Servomotor
Spannungsversorgung: ® ? Netz-
dreiphasig p— Sl g L1,L2,L3 o)
400 VAC g I filter £ Drehgeber
L=< | CN2 £
Uber- % ®
spanﬂutngs-
schuiz
e - i
Leit @
PE - Brems‘\enlligggstand B1,B2
MECHATROLINK-II @ CNGA. CNBB =
Controller ® |§| oN1 ’ cNE
Klemme Iﬁmme
©) @
Ubergeordnete Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
O E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Steuerspannungsleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
@ Leitung der Bremswiderstandseinheit Nicht abgeschirmte Leitung
MECHATROLINK-II-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
x1.  Fur die 24V DC Spannungsversorgung werden Produkte empfohlen, die die CE-Kenn-
zeichnung besitzen.
*2.  Installieren Sie folgenden Netzfilter in der Netzleitung zwischen der einphasigen 200-V-
Spannungsversorgung und der 24V DC Spannungsversorgung.
Modellnummer: FN2070-6/07 (SCHAFFNER)
*3.  Weiterfliihrende Informationen zu diesem Filter finden Sie im Produktkatalog der
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2 Installation

2.4.3 sGDbv-O00O00O0O21A (ML-111-Modell)

2.4.3 SGDV-OOOO21A (ML-I11-Modell)

W Einphasig 100 V AC

« SGDV-O0O0OF21A (OOO = R70, R0, 2R1, 2R8)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung
der Haltebremse
Eine
@ SERVOPACK 3 S
remse
g Nt = u,v,w £
Spannungsversorgung: || & f'ﬁ Z- o E L1, L2 @ Q
einphasig 100 VAC o iiter =
® 4 - Eine [©) Servomotor
Uber- L1C, L2C Windung
spannungs-| | 7wei AL = g
schutz__|§Windungen CN2 et = £ Nt Drehgeber
& D & s ll@
é ]
PE
9]
£
MECHATROLINK-III D CNGA, CNGB @)
Controller ® |i| PE
4 CN1 CN8
Zwei / Zwei
Windungen Windungen
0)
Ubergeordnete | | Sicherheits-|
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
® E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® MECHATROLINK-I11-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
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2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O000OA21A (OO0 =R70, R0, 1R6, 2R8, 3R8, 5R5, 7R6)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung
der Haltebremse

SERVOPACK )
> = UV, W E Bremse
Spannungsversorgung: |l E NEtZ' a El_ 11,12 13 D o
dreiphasig 200 VAC I I filter w ce  |® Servomotor
Uber- L1C, L2C >WU”9
spannungs-| | zwei = g
schutz__| | Windungen P CN2 st & £ /\= Drehgeber
® ' S P
MECHATROLINK-III £ CNGA, CN6B
Controller |i| @9
4 CN1  CN8 PE
M/
Windungen
Ubergeordnete| |Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® MECHATROLINK-I11-Datenleitung Abgeschirmte Leitung

n Installation
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2 Installation

2.4.3 sGDbv-O00O00O0O21A (ML-111-Modell)

2-28

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O00A21A (OO0 = 120)

Abgeschirmtes Gehduse

Spannungsversorgung
der Haltebremse
SERVOPACK o 5
g ot U, V. W £ remse
Spannungsversorgung: |_L_| £ etz- 12 @ S
dreiphasig 200 VAC ()| | & filter T BT |servomotor
X< Eine
Uber- L1C, L2C Windung
spannungs- — g
schutz CN2 el £ £ #PN== Drehgeber
X T (5}
& ik
MECHATROLINK-III £ CN6A, CN6B
Controller ® |i| 69
< CN1  CN8 PE
Zwei / Zwei
Windungen Windungen
@ @
Ubergeordnete | | Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation

0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® MECHATROLINK-II1-Datenleitung Abgeschirmte Leitung




2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O000OA21A (OO0 = 180, 200, 330)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung
der Haltebremse
SERVOPACK ° °
o U, Vv, W g é Bremse
Spannungsversorgung: [__| E T‘ﬁt} 11,12 L3 D % %
dreiphasig 200 VAC (B[ | & ilter T
~ Eine () Servomotor
Uber- L1C, L2C /Windung
spannungs- ‘_ g
schutz CN2 pef £ £ #PN== Drehgeber
b ()
é_) D w g @
PE |?|
MECHATROLINK-IIT E CNGA, CN6B =
Controller ® |£| PE
4 CN1  CN8
Zwei Zwei
Windungen Windungen
0] @
Ubergeordnete | |Sicherheits-
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® MECHATROLINK-I11-Datenleitung Abgeschirmte Leitung

n Installation
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2 Installation

2.4.3 sGDbv-O00O00O0O21A (ML-111-Modell)

W Dreiphasig 200 V

« SGDV-O00O0OA21A (OO0 = 470, 550, 590, 780)

Abgeschirmtes Gehause

2-30

(o]
£
£ @
Spannungsversorgung X | Lufter
der Haltebremse
SERVOPACK ) )
> U, Vv, W E E Bremse
Spannungsversorgung: |_L_| E Netz— o1 12 L3 @ Q@ o
dreiphasig 200 VAC ~ [®)] | filter v e < BT |servomotor
Uber- L1C, L2C
spannungs-| g
schutz CN2 £ #P== Drehgeber
é‘) : =
Brems- ®
widerstand B1,B2
PE -
MECHATROLINK-ITI @ CNGA. CN6B D
Controller ® El CN1 ’ CN8 PE
X
0] @
Ubergeordnete| |Sicherheits-|
Steuerung vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
® Leitung der Bremswiderstandseinheit Nicht abgeschirmte Leitung
@ Lufterleitung Abgeschirmte Leitung
MECHATROLINK-I11-Datenleitung Abgeschirmte Leitung




2.4 EMV-Installationsbedingungen

W Dreiphasig 400 V

« SGDV-O000OD21A (OO0 = 1R9, 3R5, 5R4, 8R4, 120, 170)

Abgeschirmtes Gehause

Spannungsversorgung: [®
einphasig =
200 VAC
Spannungsversorgung: [®
dreiphasig e
400 VAC

-Klemme

Spannungsversorgung
der Haltebremse

)

PE

MECHATROLINK-III
Controller @

SERVOPACK
0 Steuer- = 2 Bremse
Uber- || Netz- l|spannung Sl 24V U VW ® E
S| filter*2 | versorgung w||ov @) 8
24 VpCH Servomotor
) = Eine
£ - E i
£ Netz © jmlL1,12, 13 : Windung
o filter*3 uw — 2l @ —
< oN2 E £ at> Drehgeber|
w 3 'y
Eine X
Windung /
< Eine
Windung
CN6A, CN6B CF,Q
CN1 CN8

@

Ubergeordnete
Steuerung

Sicherheits-
vorrichtung

Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
® E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
@ Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Steuerspannungsleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
@ MECHATROLINK-I11-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
x]1.  Flr die 24V DC Spannungsversorgung werden Produkte empfohlen, die die CE-Kenn-
zeichnung besitzen.
*2.  Installieren Sie folgenden Netzfilter in der Netzleitung zwischen der einphasigen 200-V-
Spannungsversorgung und der 24V DC Spannungsversorgung.
Modellnummer: FN2070-6/07 (SCHAFFNER)
*3.  Weiterfliihrende Informationen zu diesem Filter finden Sie im Produktkatalog der

2-V-Serie. (KAEP S800000 42)
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2 Installation

2.4.3 sGDbv-O00O00O0O21A (ML-111-Modell)

2-32

W Dreiphasig 400 V

« SGDV-O000OD21A (OO0 = 210, 260, 280, 370)

Abgeschirmtes Gehéause

Spannungsversorgung: ©] E Spannungsversorgung
gg‘é’@i%g == é der Haltebremse
SERVOPACK _ -
= Steuer-
Uber- Netz- | 24V, £ £ Bremse
spanungs f firere ersoraung ov VWV & 5
[ 24 VDCH! ® 5 Servomotor
Spannungsversorgung:|®)
dreiphasig fmitﬁ'a L1,L2,13 >
400 VAC Ober- cN2 E A Drehgeber|
span- o @
nungs- 4
schutz
O ; .
Brems- )
PE |T| widerstand B1,B2 ()
MECHATROLINK-III 5 =
Controller ® @ gH?A CN((:SSS PE
Klemme Klemﬂ
10} @
Ubergeordnete Sicherheits-.
Steuerung | vorrichtung
Symbol Leitungsbezeichnung Spezifikation
0] E/A-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
@ Sicherheits-Signalleitung Abgeschirmte Leitung
©) Motorleitung Abgeschirmte Leitung
©) Drehgeberleitung Abgeschirmte Leitung
® Steuerspannungsleitung Abgeschirmte Leitung
® Netzleitung Abgeschirmte Leitung
; : P Nicht abgeschirmte
@ Leitung der Bremswiderstandseinheit Leitung
MECHATROLINK-I11-Datenleitung Abgeschirmte Leitung
*1.  Fir die 24V DC Spannungsversorgung werden Produkte empfohlen, die die CE-Kenn-
zeichnung besitzen.
«2.  Installieren Sie folgenden Netzfilter in der Netzleitung zwischen der einphasigen 200-V-
Spannungsversorgung und der 24V DC Spannungsversorgung.
Modellnummer: FN2070-6/07 (SCHAFFNER)
*3.  Weiterfilhrende Informationen zu diesem Filter finden Sie im Produktkatalog der

3-V-Serie. (KAEP S800000 42)



2.4 EMV-Installationsbedingungen

2.4.4 SGDV-OOOOE1A mit Anreih-Schnittstelle fir Technologiemo-
dule (Command Option Attachable Type)

Bei SERVOPACKSs mit Anreih-Schnittstelle fur Technologiemodule (Command
Option Attachable Type) kénnen die EMV-Installationsbedingungen je nach einge-
setztem Technologiemodul abweichen. Weiterfiihrende Informationen finden Sie im
Benutzerhandbuch des jeweiligen Technologiemoduls.

2.4.5 Andere Sicherheitsvorkehrungen
B Befestigungsmdoglichkeiten von Ferritkernen

Eine Drehung Zwei Drehungen

Leitung
@ z “— Leitung
Ferritkern

Ferritkern

B Empfohlener Ferritkern

Leitungsbezeichnung Ferritkern-Modell Hersteller
Motorleitung ESD-SR-250 NEC TOKIN Corp.

B Empfohlene Netzfilter und Uberspannungsableiter

Weiterfilhrende Informationen zu den empfohlenen Netzfiltern und Uberspannungs-
ableitern finden Sie im Produktkatalog der 2-V-Serie. (KAEP S800000 42)

B Befestigung der Leitung

Befestigen und erden Sie den Leitungsschirm, indem Sie eine leitende Metallschelle
verwenden.

« Beispiel einer Leitungs-Zugentlastung

Seite der Leitung Absc_:hirmung
ibergeordneten (Isoliermantel abgezogen)
Steuerung Die Leitungsabschirmung mit einer

E leitenden Metallschelle befestigen

\ und erden.
Den Anstrich (z. B. Lack) auf der

Montagefléache entfernen.

l Erdungsplatte Schelle

B Abgeschirmtes Gehause

Ein abgeschirmtes Gehduse (geschlossenes Metallgehduse) ist effektiv zur verstérk-
ten Abschirmung gegen elektromagnetische Stérungen von SERVOPACKS einsetz-
bar. Die Konstruktion des Gehé&uses sollte es ermdglichen, dass Gehéuse, Gehéusetiir n
und Kiihlsystem geerdet werden kénnen. Die Gehause6ffnung sollte so klein wie

maglich sein.

<Anmerkung>

Installation

Schlieen Sie das Handbediengerét und die Leitung fir analoge Signalanzeige nicht
an, wéhrend der SERVOPACK im Einsatz ist. SchlieBen Sie diese nur dann an, wenn
das Gerat wahrend der Wartungsarbeiten nicht freigegeben ist.
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2 Installation

2.4.5 Andere Sicherheitsvorkehrungen
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3

Anschluss und Verdrahtung

Dieses Kapitel beschreibt die Verdrahtung und die Anschliisse fiir den Testbetrieb.
Weiterfuhrende Informationen zu Anschluss und Verdrahtung finden Sie in
folgenden Handbuchern.

» ¥-V-Serie Benutzerhandbuch Projektierung und Wartung des rotatorischen
Servomotors mit Analog/Impuls-Interface (SIEP S800000 45)

 ¥-V-Serie Benutzerhandbuch Projektierung und Wartung des rotatorischen
Servomotors mit MECHATROLINK-I1I-Interface (SIEP S800000 46)

» X¥-V-Serie Benutzerhandbuch Projektierung und Wartung des rotatorischen
Servomotors mit Anreih-Schnittstelle fiir Technologiemodule (Command Option
Attachable Type (SIEP S800000 60)

» X¥-V-Serie Benutzerhandbuch Projektierung und Wartung des rotatorischen
Servomotors mit MECHATROLINK-II1-Interface (SIEP S800000 64)

3.1 Sicherheitsvorkehrungen fur die Verdrahtung . .. ........... 3-2
3.2 Systemkonfiguration . .......... ... 3-3
3.2.1 Anschluss an den SGDV-OOOO01A
SERVOPACK (mit Analog/Impuls-Interface) . .......... 3-3
3.2.2 Anschluss an den SGDV-OOOO11A
SERVOPACK (ML-II-Modell) ...................... 3-7
3.2.3 Anschluss an den SGDV-OO0O0O21A
SERVOPACK (ML-IlI-Modell) . .................... 3-11
3.2.4 Anschluss an den SGDV-OOOOE1A
SERVOPACK mit Anreih-Schnittstelle fir Technologiemodule
(Command Option Attachable Type) ............... 3-15
3.3 Einspeisung der Versorgungsspannung . .. .............. 3-19
3.3.1 Bezeichnungen und Beschreibungen der
Netzanschlussklemmen ......................... 3-19
3.3.2 Leitungsstarke fur die Motorleitung des SERVOPACKs 3-20
3.3.3 Typische Anschlussbeispiele (Netzanschluss) ....... 3-23
3.3.4 Verdrahtung des Multisteckers fiir den
Netzanschluss (Federzugklemme) ................. 3-28
3.4 Anschluss von Bremswiderstanden . ................... 3-31
3.4.1 Anschluss des Bremswiderstandes ................ 3-31

a Anschluss und Verdrahtung
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.1 Sicherheitsvorkehrungen fur die Verdrahtung

/\ VORSICHT

* Nehmen Sie die Verdrahtung ordnungsgeman und auf sichere Weise vor.
Die Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrung kann zu Motoriberlastung, zu Verlet-
zungen oder Funktionsstérungen fithren.

« Die Netzleitungen und die E/A-Signalleitungen oder die Drehgeberleitungen diir-
fen nicht in demselben Leitungskanal verlegt werden. Halten Sie mindestens
30 cm Abstand.
Bei Nichtbeachtung kénnen Funktionsstérungen auftreten.

« Verwenden Sie fir die E/A-Signalleitungen und die Drehgeberleitungen
geschirmte und paarweise verdrillte Leitungen oder mehradrige geschirmte und
paarweise verdrillte Leitungen.

« E/A-Signalleitungen dirfen nicht langer als 3 m, Drehgeberleitungen nicht langer
als 50 m und Leitungen fiir die Steuerspannungsversorgung (+24 V, 0 V) eines
400-V-SERVOPACKS nicht langer als 10 m sein.

« Beruhren Sie nach dem Ausschalten die Leistungsklemmen nicht, solange die
CHARGE-Leuchte aufleuchtet, da wahrend dieses Zeitraums noch hohe Span-
nungen im SERVOPACK anliegen kdnnen.

Stellen Sie sicher, dass die CHARGE-Leuchte erloschen ist, bevor Sie mit einer Inspek-
tion beginnen.

« Der Fehlerstrom kann in Abh&ngigkeit des NetZzfiltertyps und der Erdungsbedin-
gungen ansteigen.
Wenn eine Fehlerstromeinrichtung oder ein Fehlerstromschalter eingesetzt wer-
den sollen, wahlen Sie den entsprechenden Typ unter Berlcksichtigung des
NetZzfiltertyps und der Erdungsbedingungen.
Detaillierte Informationen erhalten Sie vom Hersteller des Netzfilters.

¢ Durch fehlerhafte Verdrahtung oder das Anlegen der falschen Spannung an den
Ausgangsschaltkreis kann es zu einem Kurzschluss kommen.
Durch die gerade genannten Storungen ist eine Funktion der Haltebremse nicht moglich.
Dies kann zu Schéden an der Maschine oder einem Unfall mit Verletzungen oder Todes-
folge fuhren.

« Bei Umkehrung der Polaritéat des Haltebremssignals (/BK), d. h. positive Logik, ist
die Funktion der Haltebremse nicht méglich, wenn ihre Signalleitung unterbro-
chen ist.

Wenn diese Einstellung unbedingt erforderlich ist, prifen Sie den Betrieb und
bestatigen Sie, dass keine Sicherheitsprobleme vorliegen.




3.2 Systemkonfiguration

3.2

Systemkonfiguration

3.2.1 Anschluss an den SGDV-OOOCO01A SERVOPACK
(mit Analog/Impuls-Interface)

B SGDVv-O000F01A

Spannungsversorgung
dreiphasig 200 VAC

RST

Leistungsschalter
MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird

Netzfilter
Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung.

SGDV-OOOA01A
SERVOPACK
Schaltschiitz
Schaltet den Servo

EIN und AUS.
Einen Uber-

spannungsschutz
installieren. A

al

I

N *2
Bremswiderstand

200 VAC

Spannungsversorgung
der Haltebremse*!

Wird bei einem Servomotor mit
Haltebremse eingesetzt.

Schaltschitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-

spannungsschutz installieren.

Batteriegehduse —»
(wenn ein Absolutwert-
geber eingesetzt wird.)

Motorleitung

SGMJV/SGMAV/SGMEV/
SGMGV/SGMSV
Servomotor

Anschlussleitung fur
Handbediengeréat

Anschlussleitung fur
Personal Computer

E/A-Signalleitung

Handbediengerat

Personal
Computer

Z| Ubergeordnete
Steuerung

l’ Wenn die Sicherheitsfunktion nicht

verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO05-E,
als Zubehdr erhaltlich) betreiben.

T

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fur diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

==

Sicherheitsvorrichtungen

| — Drehgeberleitung

x1.  Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
*2. Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

a Anschluss und Verdrahtung

3-3
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.2.1 Anschluss an den SGDV-OOOO01A SERVOPACK (mit Analog/Impuls-Interface)

Leistungsschalter
(MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung.

200 VAC

B SGDV-O0O0OAO01A

¢ Bei Verwendung einer dreiphasigen 200-V-Spannungsversorgung

Spannungsversorgung
dreiphasig 200 VAC

den S
ind AUS.
Einen Uber-
spannungsschutz

installieren.
al

SGDV-O0O0OA01A
SERVOPACK

Schaltschiitz

Schaltet
EIN u

ervo

Il

I

il

Bremswiderstand

Spannungsversorgung
der Haltebremse*?

Wird bei einem Servomotor mit
Haltebremse eingesetzt.

Schaltschitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren

N

il

|#
I

(wenn ein Absolutwert-
geber eingesetzt wird.)

*1,

Motorleitung

SGMJV/SGMAV/SGMEV/
SGMGV/SGMSV
Servomotor

tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

Anschlussleitung fur
Handbediengerat

Anschlussleitung fur
Personal Computer

E/A-Signalleitung

Handbediengerat

Personal
Computer

f Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
als Zubehor erhaltlich) betreiben.

-

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine flr diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

= T

L Sicherheitsvorrichtungen

N
|— Drehgeberleitung

Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-



3.2 Systemkonfiguration

Leistungsschalter
(MCCB)

Schiltzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung.

200 VAC

* Bei Verwendung einer einphasigen 200-V-Spannungsversorgung

Die Eingangsspezifikationen der SERVOPACKS der Z-V-Serie fur eine Spannungs-
versorgung mit 200 V sind fir eine dreiphasige Einspeisung ausgelegt, einige
Modelle kénnen jedoch auch mit einer einphasigen 200-V-Spannungsversorgung
betrieben werden. Weiterfiihrende Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch
der 2-V-Serie fur Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit Ana-
log/Impuls-Interface (SIEP S800000 45).

Spannungsversorgung
einphasig 200 VAC

EIN und
Einen Uber-

installieren.

Schaltschiitz
Schaltet den Servo
AUS.

spannungsschutz

SGDV-O0O0OA01A

Bremswiderstand

Spannungsversorgung
der Haltebremse*

Wird bei einem Servomotor mit
Haltebremse eingesetzt.

Schaltschitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren

SERVOPACK

Anschlussleitung fiir
Handbediengerat

il -3
iy

Anschlussleitung fiir
Personal Computer

“ E/A-Signalleitung

I
hﬁ

e

Batteriegehduse — [3
(wenn ein Absolutwert-
geber eingesetzt wird.)

SGMJV/SGMAV/SGMEV/
SGMGV/SGMSV
Servomotor

Motorleitung

Handbediengerat

Personal
Computer

Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
als Zubehdr erhaltlich) betreiben.

|

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fur diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

== D

Sicherheitsvorrichtungen

Drehgeberleitung

*1.  Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
*2. Mor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswidersténden.

a Anschluss und Verdrahtung

3-5
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.2.1 Anschluss an den SGDV-OOOO01A SERVOPACK (mit Analog/Impuls-Interface)

B SGDVv-O000DO01A

Spannungsversorgung
dreiphasig 400 VAC

RST

Leistungsschalter
MCCB

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus

Schaltschitz  SGDV-OOOD01A

der Netzleitung. Y sonaterdenseno  SERVOPACK
EIN ul
Einen Uber
spannungsschut:
|ns|allleren
P
bEL:
FEw
<
100/200 VAC

DC Spannungs-
versorgung (24 V)*1

C

Brems-
widerstand2
Spannungs-
versorgung der|
Haltebremse™?

Wird bei einem

Servomotor mit
90-V-Haltebremse eingesetzt.

Batteriegehduse —»
(wenn ein Absolutwert
geber eingesetzt wird.)

Schaltschiitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren.

Motorleitung

SGMGV/SGMSV
Servomotor

Anschlussleitung fiir
Handbediengerat

Handbediengeréat

Personal
Computer

Anschlussleitung fur
Personal Computer

E/A-Signalleitung

Ubergeordnete
Steuerung

Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO05-E,
als Zubehor erhaltlich) betreiben.

T

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fur diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

T==— T

Sicherheitsvorrichtungen

y— Drehgeberleitung

*1.  Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung mit doppelter oder verstérkter Iso-

*2,

*3.

lierung. (Die Spannungsversorgung ist nicht im Lieferumfang enthalten.)

Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

Verwenden Sie eine der folgenden Spannungsversorgungen fir eine 90-V-Bremse. Weiter-
fuhrende Informationen finden Sie im Produktkatalog der 2-V-Serie (KAEP S800000 42).
« Fir eine Eingangsspannung von 200 V: LPSE-2H01-E

« Fr eine Eingangsspannung von 100 V: LPDE-1HO01-E



3.2 Systemkonfiguration

3.2.2 Anschluss an den SGDV-O0OOO11A SERVOPACK
(ML-11-Modell)

B SGDv-O00O00F11A

Spannungsversorgung
einphasig 100 VAC
R T

Leistungsschalter
B)

(MCC

Schiltzt die Spannungs-

versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

NetZfilter

Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung

SGDV-O000F11A
Schaltschitz ~ SERVOPACK

Schaltet den Servo
EIN und AUS.

Einen Uber- : -
spannungsschutz J An

Ol] installieren. MECHATROLINK-II

Handbediengerét

anschlieRen
5 Anschlussleitung fiir Personal
g Handbediengerat Computer
’ Anschlussleitung fiir
“H Personal Computer
C Sl
T
E/A-Signalleitun: 3
EE H‘ I | 9 9 Ubergeordnete
o ‘ Em — Steuerung
N as ll
Bremswiderstand eu WA
r—em i °‘|, v Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
f—te: g verwendet wird, den SERVOPACK
f- ] =i mit gestecktem Sicherheits-
100 VAC DD Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
als Zubehor erhaltlich) betreiben.
Spannungsversorgung
der Haltebremse*! @
Wird bei S tor mit
Hallebremse Z‘.ng”elé’&“{’ orm Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
= X 2| wendet wird, eine fiir diese Funktion
= Batteriegehduse — bestimmte Anschlussleitung einstecken.
Schaltschiitz (wenn ein Absolutwert-
Schaltet die Spannungs- geber eingesetzt wird.) @n -—p @
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS, Einen Uber- Sicherheitsvorrichtungen
spannungsschutz installieren.

|— Drehgeberleitung
Motorleitung

SGMJV/SGMAV/SGMEV
Servomotor

*1.  Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
*2. Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

a Anschluss und Verdrahtung
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.2.2 Anschluss an den SGDV-OOOO11A SERVOPACK (ML-11-Modell)

B SGDV-O0O0OAL1A

¢ Bei Verwendung einer dreiphasigen 200-V-Spannungsversorgung

Spannungsversorgung

dreiphasig 200 VAC

RST

Leistungsschalter
MCCB

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdriickt externe

EMV-Stérungen aus Schaltschitz

der Netzleltung. Schaltet den Servo
EIN und AUS.
Einen Uber-
spannungsschutz

installieren.
<

SGDV-O0O0OA11A
SERVOPACK

.
um_ anschlieen

_I-Ctp

U

Bremswiderstand*2

200 VAC

Spannungsversorgung
der Haltebremse™?
Wird bei einem Servomotor mit
Haltebremse eingesetzt.

Schaltschiitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren.

M

I
|.

I
o

i

il

A
i

Batteriegehduse ——
(wenn ein Absolutwert-
geber eingesetzt wird.)

*],

Motorleitung

SGMJV/SGMAV/SGMEV/
SGMGV/SGMSV
Servomotor

Anschlussleitung fur
Handbediengerat

Anschlussleitung fur
Personal Computer

E/A-Signalleitung

An
MECHATROLINK-II

Handbediengerat

Personal
Computer

Ubergeordnete
Steuerung

Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO05-E,
als Zubehor erhaltlich) betreiben.

|

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fur diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

== T

Sicherheitsvorrichtungen

|— Drehgeberleitung

Verwenden Sie eine 24-\-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)

*2. Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswidersténden.



3.2 Systemkonfiguration

* Bei Verwendung einer einphasigen 200-V-Spannungsversorgung

Die Eingangsspezifikationen der SERVOPACKS der Z-V-Serie fur eine Spannungs-
versorgung mit 200 V sind fir eine dreiphasige Einspeisung ausgelegt, einige
Modelle kénnen jedoch auch mit einer einphasigen 200-V-Spannungsversorgung
betrieben werden. Weiterfiihrende Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch
der 2-V-Serie flr Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit
MECHATROLINK-II-Interface (SIEP S800000 46).

Spannungsversorgung
einphasig 200 VAC

Leistungsschalter
(MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

SGDV-OO0OA11A

IIEEJ=] R

SERVOPACK /
Netzfilter . {E]= anschlieBen.
Unterdriickt externe Schaltschiitz
EMV-Stérungen aus Schaltet den Servo IS
der Netzleitung. EIN und AUS,
Einen Uber-
spannungsschutz,
installieren. @ F
Anschlussleitung fiir
H Handbediengerat
G ¢
@ o
= Bﬁb
> [ . "
@ [ § Anschlussleitung fur
en ? Personal Computer
Py <
C (e
e o) I[|E E/A-Signalleitung
[ R
@n -
. 2 o
Bremswiderstand é'ﬂ
r g D o
,— sl
200 VAC e [ < T
& T3
Spannungsversorgung WIS L=~
der Haltebremse*1
Wird bei einem Servomotor mit
Haltebremse eingesetzt. - >
Batteriegehduse —»
Schaltschiitz (wenn ein Absolutwert-
Schaltet die Spannungs- geber elngesetzt erd')
versorgung der Haltebremse |
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren
\ \
P\l
Motorleitung
SGMJV/SGMAV/SGMEV/
SGMGV/SGMSV
Servomotor

*],
*2,

n
MECHATROLINK-IIT

Handbediengerat

Personal
Computer

% Ubergeordnete
Steuerung

il
Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Bruickenstecker (JZSP-CVH05-E,
als Zubehor erhaltlich) betreiben.

T

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fur diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

==

Sicherheitsvorrichtungen

|,— Drehgeberleitung

tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-

a Anschluss und Verdrahtung



3-10

3 Anschluss und Verdrahtung

3.2.2 Anschluss an den SGDV-OOOO11A SERVOPACK (ML-11-Modell)

B SGDv-O00O00OD11A

Spannungsversorgung
dreiphasig 400 VAC
RST

Leistungsschalter
MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdrckt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung

IJIIIIj— An

SCDV-ODCIDIMA MECHATROLINK-II
SERVOPACK uIHI]— anschlieRen

Personal

Schaltschiitz Computer

Schaltet den Servo
EIN und AUS.
Einen Uber-
spannungsschutz
installieren.

Anschlussleitung fir
Handbediengerat

iy

Anschlussleitung fiir
Personal Computer

100/200 VAC
/q E/A-Signalleitung

DC Spannungs-
versorgung (24 V)*!

Ubergeordnete
Steuerung

( Wenn die Sicherheitsfunktion nicht

( verwendet wird, den SERVOPACK
Brems- mit gestecktem Sicherheits-
widerstand2 Bruickenstecker (JZSP-CVHO05-E,
als Zubehdr erhaltlich) betreiben.
Spannungs-
versorgung der
Haltebremse*3 @

Wird bei einem
Servomotor mit
90-V-Haltebremse eingesetzt. —

Schaltschiitz Batteriegehduse —
Schaltet die Spannungs- (wenn ein Absolutwert-
versorgung der Haltebremse geber eingesetzt wird.)
u .

IN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren.

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fur diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

[ O==CT

Sicherheitsvorrichtungen

Drehgeberleitung
Motorleitung

SGMGV/SGMSV
Servomotor

*1.  Merwenden Sie eine 24-\-DC-Spannungsversorgung mit doppelter oder verstérkter Iso-
lierung. (Die Spannungsversorgung ist nicht im Lieferumfang enthalten.)

*2. Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

*3.  Verwenden Sie eine der folgenden Spannungsversorgungen fiir eine 90-V-Bremse. Weiter-
fuhrende Informationen finden Sie im Produktkatalog der 2-V-Serie (KAEP S800000 42).
« Fr eine Eingangsspannung von 200 V: LPSE-2HO01-E
« Fir eine Eingangsspannung von 100 V: LPDE-1H01-E



3.2 Systemkonfiguration

3.2.3 Anschluss an den SGDV-O0OO0O21A SERVOPACK

(ML-111-Modell)

B SGDv-O000F21A

Spannungsversorgung
einphasig 100 VAC
R T

]

i

Leistungsschalter

(MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung.

Schaltschiitz
Schaltet den Servo

SGDV-O000F21A
SERVOPACK

al

An
MECHATROLINK-III

Handbediengerat

nschliefen.

EIN und AUS. q
Einen Uber-
spannungsschutz b |
installieren. &) Anschlussleitung fiir ersonal
4 Handbediengerat Computer
et p @t:b
g
. Anschlussleitung fiir
§ Personal Computer
\ ¢
! A - ) Ubergeordnete Steuerung
e [ (] E/A-Signalleitung -
@
@n Y —
. *2 @
Bremswiderstand s
T B
3 Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK
100 VAC L] i S SE mit gestecktem Sicherheits-
DE Q0 _F Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
Spannungsversorgung = als Zubehor erhaltlich) betreiben.
der Haltebremse*?
Wird bei einem Servomotor mit @
Haltebremse eingesetzt. >
= . " Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
Schaltschitz Batteriegehause > wendet wird, eine fiir diese Funktion
Sonalet e Spannungs- (g\';gg': ;ngegZ?zlltjw%ti j bestimmte Anschlussleitung einstecken.
der Halteb .
Lomng dortlieirense =T
spannungsschutz installieren N Sicherheitsvorrichtungen
\___\ i
AT '
,— Drehgeberleitung
Motorleitung

*1.
*2.

SGMJV/SGMAV/SGMEV
Servomotor

tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstéanden.

a Anschluss und Verdrahtung

Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.2.3 Anschluss an den SGDV-OOOO21A SERVOPACK (ML-I11-Modell)
B SGDV-O00O0OA21A

¢ Bei Verwendung einer dreiphasigen 200-V-Spannungsversorgung

Spannungsversorgung
dreiphasig 200 VAC

Leistungsschalter
(MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus

der Netzleitung. SGDV-O0O0A21A
SERVOPACK An Handbediengerét
MECHATROLINK-III
Schaltschiitz anschiiefien.
=
Emelrtnuber- A
spannungsschutz
installieren. . . Personal
Anschlussleitung fiir c t
N 4 Handbediengerat omputer
CHARGE &
® —
« I
§
Anschlussleitung fiir

§ Personal Computer

C o i nIas)

E/A-Signalleitung

Ubergeordnete Steuerung

N 2
Bremswiderstand * o

icherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK

200 VAC [ rou § - — . mit gestecktem Sicherheits-
DE 00 _H Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
Spannungsversorgung : N als Zubehor erhaltlich) betreiben.
der Haltebremse*1

Wird bei einem Servomotor mit @

Haltebremse eingesetzt. >
Wenn die Sicherheitsfunktion ver-

Wenn die Si

Schaltschiitz Ba“eﬂesehéuse — wendet wird, eine fiir diese Funktion
chaltschu (wenn ein Absolutwert- bestimmte Anschlussleitung einstecken.

Schaltet die Spannungs- geber eingesetzt wird.)

versorgung der Haltebremse @. - @

EIN und AUS. Einen Uber-

spannungsschutz installieren. . . .
P 9 Sicherheitsvorrichtungen

,— Drehgeberleitung
Motorleitung

SGMJV/SGMAV/SGMEV/
SGMGV/SGMSV
Servomotor

*1.  Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
*2. Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

3-12



3.2 Systemkonfiguration

* Bei Verwendung einer einphasigen 200-V-Spannungsversorgung

Die Eingangsspezifikationen der SERVOPACKS der Z-V-Serie fur eine Spannungs-
versorgung mit 200 V sind fir eine dreiphasige Einspeisung ausgelegt, einige
Modelle kénnen jedoch auch mit einer einphasigen 200-V-Spannungsversorgung
betrieben werden. Weiterfiihrende Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch
der 2-V-Serie flr Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit
MECHATROLINK-I1I-Interface (SIEP S800000 64).

Spannungsversorgung
einphasig 200 VAC
R T

Leistungsschalter
(MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird

An
MECHATROLINK-III
anschliefen.

Handbediengerat

Personal
Computer

SGDV-O000A21A
Netzfilter SERVOPACK
Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung.
Schaltschitz
Schaltet den Servo v s o
EIN und AUS.
S",';enr:\ynbgesr;chmz Anschlussleitung fiir
installieren. AA < Handbediengerat
CHARGE. i
e
, sy
¢ Anschlussleitung fiir
s H Personal Computer
c
\ y A
] - E/A-Signalleitung
8 0 .
@ )
. *2 o 4
Bremswiderstand ]
7 3
7~
200 VAC .
T
Spannungsversorgung
der Haltebremse*?
Wird bei einem Servomotor mit =
Haltebremse eingesetzt ”
Batteriegehause
Schaltschiitz (wenn ein Absolutwert-
Schaltet die Spannungs- geber eingesetzt wird.)
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren.
\ N\
Motorleitung
SGMJV/SGMAV/SGMEV/
SGMGV/SGMSV
Servomotor

*].

*2,

tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstéanden.

verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
als Zubehor erhaltlich) betreiben.

|

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fiir diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

| =T

Sicherheitsvorrichtungen

| — Drehgeberleitung

Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-

a Anschluss und Verdrahtung
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.2.3 Anschluss an den SGDV-OOOO21A SERVOPACK (ML-I11-Modell)

B SGDv-O000D21A

Spannungsversorgung
dreiphasig 400 VAC

RST

Leistungsschalter
MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des

Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdriickt externe =
Ssc\ﬁ::;g&gne; aus I:I Handbediengerat
SGDV-0O0O0OD21A MECHATROLINK-I1I
SERVOPACK anschlieRen.
Personal
Schaltschitz o] . " Computer
Schaltet den Servo Anschlussleitung fiir
EIN und AUS. Handbediengerat

Einen Uber-
spannungsschutz |0 5
installieren.

o —

Anschlussleitung fir

s b i I i
N Personal Computer |
| all
100/200 VAC b Il i E@j:o
{

lav.‘ |

- | E/A-Signalleitung

= & bergeordnete
DC Spannungs- '\w — Steuerung

versorgung (24 V)*1

Wenn die Sicherheitsfunktion nicht

widerstand™2

Spannungs-
versorgung der

1
11| B
— i mw\‘l m
w
. sl
Brems H\“H‘”HH d
J

verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
als Zubehor erhaltlich) betreiben.

J

Haltebremse*3

Wird bei einem

Servomotor mit
90-V-Haltebremse eingesetzt.

Schaltschitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren.

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fiir diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

==

Sicherheitsvorrichtungen

Batteriegehduse —»

(wenn ein Absolutwert-
geber eingesetzt wird.)

v— Drehgeberleitung

Motorleitung

SGMGV/SGMSV
Servomotor

*1.  Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung mit doppelter oder verstérkter Iso-
lierung. (Die Spannungsversorgung ist nicht im Lieferumfang enthalten.)

%2, Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

*3.  Verwenden Sie eine der folgenden Spannungsversorgungen fiir eine 90-V-Bremse. Weiter-
fuhrende Informationen finden Sie im Produktkatalog der 2-V-Serie (KAEP S800000 42).
« Fir eine Eingangsspannung von 200 V: LPSE-2H01-E
« Fir eine Eingangsspannung von 100 V: LPDE-1HO01-E

3-14



3.2 Systemkonfiguration

3.2.4 Anschluss an den SGDV-OOOOE1IA SERVOPACK
mit Anreih-Schnittstelle fir Technologiemodule
(Command Option Attachable Type)

B SGDV-O000FE1A

Spannungsversorgung
einphasig 100 VAC
R T

]

Leistungsschalter
MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdriickt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung.

Schaltschiitz

Schaltet den Servo

EIN und AUS o
Einen Uber-

spannungsschutz

installieren.

=]

Bremswiderstand*?

100 VAC
Spannungsversorgung
der Haltebremse*!
Wird bei einem Servomotor mit
Haltebremse eingesetzt.

Schaltschiitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-

spannungsschutz installieren

lr

SGDV-O0O0OFE1A
SERVOPACK

Optionsmodu

-

E/A -Signalleitu

Anschlussleitung fiir
Handbediengerét

Anschlussleitung fur
Personal Computer

Handbediengeréat
I3

Personal
Computer

ng

Externe LED-Anzeige,
e externes Gerat usw.
Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK

geber eingesetzt wird.)

|
Batteriegehduse —»
(wenn ein Absolutwert-

SGMJV/SGMAV/SGMEV/SGMCS

Motorleitung

Servomotor

mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
als Zubehor erhaltlich) betreiben.

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
7| | wendet wird, eine fir diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

j e T

Sicherheitsvorrichtungen

y— Drehgeberleitung

tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)
Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-

Informationen zum Anschluss an die Anreih-Schnittstelle fir Technologiemodule finden

Sie im Benutzerhandbuch des entsprechenden Technologiemoduls.

a Anschluss und Verdrahtung

3-15



3 Anschluss und Verdrahtung

3.2.4 Anschluss an den SGDV-OOOOE1A SERVOPACK mit Anreih-Schnittstelle fur
Technologiemodule (Command Option Attachable Type)

B SGDV-OOOAE1A

¢ Bei Verwendung einer dreiphasigen 200-V-Spannungsversorgung

Spannungsversorgung
dreiphasig 200 VAC

Leistungsschalter
)

(MCCB
Schiltzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter

gmsrg:gckt externe

der Netzleitung. -~ SGDV-OODOAETA

SERVOPACK Handbediengerat
IS) Optionsmodul*s
Schaltschitz
Schaltet den S T
ENundAvS. 43
Einen Uber. otz g Anschlussleitung fur Personal
mps(ameregn Handbediengerat Computer
[
~
. Anschlussleitung fur
H Personal Computer
C 4
© E/A-Signalleitung
35 i Externe LED-Anzeige,
) " I externes Gerat usw.
Bremswiderstand é r Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
f—Qlﬂ i verwendet wird, den SERVOPACK
f— e | mit gestecktem Sicherheits-

200 VAC f— nd') i Br[]ckenstgcker _(JZSP-CVHQS-E,
Spannungsversorgung DD L] als Zubehdr erhaltlich) betreiben.
der Haltebremse*7 @

Wird bei einem Servomotor mit
Haltebremse eingesetzt. Py | Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
= Batteriegehause > £ wendet wird, eine fur diese Funktion
Schaltschiitz (wenn ein Absolutwert- bestimmte Anschlussleitung einstecken.
Schaltet die § - eber eingesetzt wird.
e S e geber eing ) j o= T
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren. Sicherheitsvorrichtungen
\ \
y— Drehgeberleitung
Motorleitung
SGMJV/SGMAV/SGMEV/
SGMGV/SGMSV/SGMCS

Servomotor

*1.  Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)

*2. Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

*3.  Informationen zum Anschluss an die Anreih-Schnittstelle fiir Technologiemodule finden
Sie im Benutzerhandbuch des entsprechenden Technologiemoduls.
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3.2 Systemkonfiguration

* Bei Verwendung einer einphasigen 200-V-Spannungsversorgung

Die Eingangsspezifikationen der SERVOPACKS der 2-V-Serie fur eine Spannungs-
versorgung mit 200 V sind fur eine dreiphasige Einspeisung ausgelegt, einige Modelle
kdénnen jedoch auch mit einer einphasigen 200-V-Spannungsversorgung betrieben wer-
den. Weiterfiihrende Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch der 2-V-Serie fur
Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit Anreih-Schnittstelle fir
Technologiemodule (Command Option Attachable Type) (SIEP S800000 60).

Spannungsversorgung
einphasig 200 VAC

R T

]

Leistungsschalter
(MCCB)

Schiitzt die Spannungs-
versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein
Uberstrom entdeckt wird

Handbediengerat

Personal
Computer

UetZ;"}ekr‘ . SGDV-OOOAE1A
nergictweme | [ ] SERVOPACK
der Netzleitung Optionsmodul*s
©
o .
Anschlussleitung
Schaltschitz | fur Handbediengeréat
Schaltet den Servo 0/
EIN und AUS. p—
Einen Ub A
spannungsschutz g .
installieren. Anschlussleitung
fur Personal Computer
o
sofl[ |1 r
t s E/A-Signalleitung

Bremswiderstand*?

200 VAC

Spannungsversorgung
der Haltebremse*"

Wird bei einem Servomotor
mit Haltebremse eingesetzt.

Schaltschiitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Haltebremse
EIN und AUS. Einen Uber-
spannungsschutz installieren.

S
v 1

e 1

@u ! f

Batteriegehduse — [
(wenn ein Absolutwert-
geber eingesetzt wird.)

Motorleitung

SGMJV/SGMAV/SGMEV/SGMCS
Servomotor

|— Drehgeberleitung

Externe LED-Anzeige,
externes Gerat usw.

Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
als Zubehdr erhaltlich) betreiben.

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fur diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

T==— T

Sicherheitsvorrichtungen

a Anschluss und Verdrahtung

*1.  Verwenden Sie eine 24-V-DC-Spannungsversorgung. (nicht im Lieferumfang enthalten)

*2,

tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstéanden.

*3,

Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-

Informationen zum Anschluss an die Anreih-Schnittstelle fir Technologiemodule finden
Sie im Benutzerhandbuch des entsprechenden Technologiemoduls.
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.2.4 Anschluss an den SGDV-OOOOE1A SERVOPACK mit Anreih-Schnittstelle fur
Technologiemodule (Command Option Attachable Type)
E SGDV-OOODE1A

Spannungsversorgung

dreiphasig 400 VAC

RST
Leistungsschalter
MCCB)

Schiitzt die Spannungs-

versorgungsleitung
durch Abschalten des
Stromkreises, wenn ein

Uberstrom entdeckt wird.

Netzfilter
Unterdrickt externe
EMV-Stérungen aus
der Netzleitung.

Schaltschitz
Schaltet den Servo
EIN und AUS. &)
Einen Uber-
spannungsschutz
installieren

SGDV-OOODE1A

SERVOPACK

Optionsmodul *

Anschlussleitung fiir
Handbediengerat

3=

I Anschlussleitung fir
= Personal Computer

100/200 VAC

DC Spannui

ngs- “
versorgung (24 V)

E/A-Signalleitung

L

Brems-
widerstand'2

7 Spannungs-
versorgung der
Haltebremse*3

Wird bei einem Servomotor
mit 90-V-Haltebremse
eingesetzt.

Schaltschitz

Schaltet die Spannungs-
versorgung der Halte-
bremse EIN und AUS.
Einen Uberspannungs-
schutz installieren.

11

Batteriegehduse — [§

(wenn ein Absolutwert-
geber eingesetzt wird.)

SGMGV/SGMSV
Servomotor

Handbediengerét

Personal
Computer

ey Externe LED-Anzeige,

externes Gerat usw.

Wenn die Sicherheitsfunktion nicht
verwendet wird, den SERVOPACK
mit gestecktem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
als Zubehtr erhaltlich) betreiben.

Wenn die Sicherheitsfunktion ver-
wendet wird, eine fiir diese Funktion
bestimmte Anschlussleitung einstecken.

T =D

Sicherheitsvorrichtungen

y— Drehgeberleitung

*1.  Merwenden Sie eine 24-\-DC-Spannungsversorgung mit doppelter oder verstérkter Iso-
lierung. (Die Spannungsversorgung ist nicht im Lieferumfang enthalten.)

*2.  Vor dem Anschluss eines externen Bremswiderstands an den SERVOPACK, siehe Kapi-
tel 3.4 Anschluss von Bremswiderstanden.

*3.  Verwenden Sie eine der folgenden Spannungsversorgungen fir eine 90-V-Bremse. Weiter-
fuhrende Informationen finden Sie im Produktkatalog der 2-V-Serie (KAEP S800000 42).
« Fr eine Eingangsspannung von 200 V: LPSE-2HO01-E
« Fr eine Eingangsspannung von 100 V: LPDE-1HO01-E

*4.  Informationen zum Anschluss an die Anreih-Schnittstelle fiir Technologiemodule finden
Sie im Benutzerhandbuch des entsprechenden Technologiemoduls.



3.3 Einspeisung der Versorgungsspannung

3.3

Einspeisung der Versorgungsspannung

Die Bezeichnungen, technischen Daten und Funktionen der fir den Testbetrieb bend-
tigten Netzanschlussklemmen sind im Folgenden angegeben.

3.3.1

SERVOPACK mit
Analog/Impuls-Interface

SERVOPACK mit
ML-II-Interface

SERVOPACK mit
ML-III-Interface

Bezeichnungen und Beschreibungen der Netzanschlussklemmen

SERVOPACK mit
Anreih-Schnittstelle
fur Technologiemodule

Bezeichnung KIemmngnsym- Modell SGDV-OO0OO Beschreibung
Einphasig 100 bis 115V,
L1, L2 ooorF +10% to -15% (50/60 Hz)
Netzanschluss- OooA Dreiphasig 200 bis 230 V,
klemmen +10% to -15% (50/60 Hz)
Lt Dreiphasig 380 bis 480 V,
reiphasig is |
ooob +10% to -15% (50/60 Hz)
Einphasig 100 bis 115V,
noor +10% to -15% (50/60 Hz)
st ! L1C, L2C - :
euerspannungs oooA Einphasig 200 bis 230 V,
klemmen +10% to -15% (50/60 Hz)
24V, 0V ooobp 24V DC, £15%

a Anschluss und Verdrahtung
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.3.2 Leitungsstéarke fur die Motorleitung des SERVOPACKs

(cont'd)

Bezeichnung

Klemmensym-

Modell SGDV-O0O0O0O

Beschreibung

bol
Wenn die Bremsleistung nicht aus-
R70F, R9OF, 2R1F, reichend ist, schlieRen Sie einen
2R8F, R70A, R90A, externen Bremswiderstand (optio-
1R6A, 2R8A nal) zwischen den Klemmen B1/ @
und B2 an.
Anschlussklem- Wenn der interne Bremswiderstand
men fur den exter- Bl/c?(rj)e'rBZ' i?gﬁf&%%@gﬁ nicht ausreicht, entfernen Sie die
nen ' ' d Aderlitze zwischen B2 und B3 und
Bremswiderstand B1, B2 33R91AD lFE&DD 31';58 schlieen einen externen Bremswi-
i?OD 8 » 120D, derstand (optional) zwischen B1/
@ und B2, oder B1 und B2 an.
470A, 550A, 590A, SchlieRen Sie eine Bremswider-
780A, 210D, 260D, standseinheit (optional) zwischen
280D, 370D B1/@® und B2, oder B1 und B2 an.
Anschlussklem- Normalerweise sind die Klemmen
gﬁg&” eine Dros- ©1und © 2 kurzgeschlossen.

. ogoa Sollen die Oberwellen der Eingangs-
8Bteer:/(vj{3tljlglﬁluggrvon 1, 02 m|mm]p) spannung unterdriickt werden, muss
Spannungsversor- eine Drossel zwischen Klemme © 1
gung und © 2 angeschlossen werden.
Plusklemmen des OOoA
Netzstromkreises | BY @ oder Bl | oogp Verwenden Sie diese Klemmen,
K r OO0A wenn eine DC-Eingangsspannungs-
Nler:lzjgtrgn?(rp;geses ©20der © |30 versorgung eingesetzt wird.
Anschlussklemmen U vV W Verwenden Sie diese Klemmen fiir den Anschluss des Servomo-

fur den Servomotor

tors.

Masseklemmen
(x2)

&)

SchlieRen Sie hier die Masseklemme der Stromversorgung und
die Masseklemme des Servomotors an.

3.3.2 Leitungsstarke fur die Motorleitung des SERVOPACKS

Dieses Kapitel beschreibt die Leitungsstarke fiir die Motorleitung des
SERVOPACKS.

3-20

0

WICHTIG 2

1. Die Leitungsstarken werden fir drei Leitungen pro Leitungsbiindel

bei 40 °C Umgebungstemperatur und Nennspannung ausgewahit.

Verwenden Sie Leitungen mit einer minimalen Spannungsfestig-

keit von 600 V flir den Netzanschluss.

3. Wenn Leitungen in Leitungskanélen aus PVC oder Metall gebin-
delt werden, beachten Sie den Reduzierfaktor der zulassigen

Stromstarke.

4. Verwenden Sie hitzebesténdige Leitungen in Bereichen mit hoher
Umgebungs- oder Schaltschranktemperatur, in denen Leitungen
mit PVC-Isolierung schnell beschadigt werden.




3.3 Einspeisung der Versorgungsspannung

B Leitungstypen

Verwenden Sie die folgenden Leitungstypen fiir den Netzanschluss.

Leitungstyp

Zulassige Leitertemperatur
°C

Symbol Bezeichnung

\ 600-V-Leitung mit PVC-Isolierung 60
Wérmebesténdige 600-V-Leitung mit PVC-

HIV Isolierung £

In der folgenden Tabelle werden die Leitungsgrofien und die zuldssigen Stromstarken
fiir drei Leitungen angegeben. Leitungen mit technischen Daten verwenden, die min-
destens den Angaben in der Tabelle entsprechen.

* Warmebestandige 600-V-Leitung mit PVC-Isolierung (HIV)

Leitungs- | Nennquer- | Konfiguration LefiEm Zuléssige Stromstéarke bei
quer- schn?tt in (Anz%hl der | derstand Umgebungstemperatur (A)
schnitt 2 2 o/km
(AWG) mm Adern/mm<) ¢ ) 30°C 40°C 50°C
20 05 19/0,18 39,5 6,6 5,6 45
19 0,75 30/0,18 26,0 8,8 7,0 55
18 0,9 37/0,18 24,4 9,0 7,7 6,0
16 1,25 50/0,18 15,6 12,0 11,0 8,5
14 2,0 7/0,6 9,53 23 20 16
12 35 7/0,8 541 33 29 24
10 55 7/1,0 3,47 43 38 31
8 8,0 71,2 2,41 55 49 40
6 14,0 7/1,6 1,35 79 70 57
4 22,0 712,0 0,85 91 81 66

Note: Die Werte in der Tabelle sind nur Richtwerte.

n Anschluss und Verdrahtung
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.3.2 Leitungsstéarke fur die Motorleitung des SERVOPACKs

3-22

W Einphasig 100 V AC

Bezeichnung der externen | Klemmen- SERVOPACK Modell SGDV-
Klemme symbol R70 R90 2R1 2R8

Eingangsklemmen der Span-
nungsversorgung L1, L2 HIV1.25 HIV2.0
Steuerspannungsklemmen L1C, L2C HIV1.25
Anschlussklemmen fir den
Servomotor Uvw HIV1.25
Anschlussklemmen fiir den
externen Bremswiderstand BU®, B2 HIV1.25
Masseklemme [an} HIV2.0 oder hdher

m Dreiphasig 200 V AC

Bezeichnung | Klem- SERVOPACK Modell SGDV-
der externen | men-
Klemme | symbol R70|R90|1R6 2R8|3R8|5R5|7R6|120 180|200 330[ 470|550 590 780
Eingangs-
klemmen
der Span- Lll'_l?:z' HIV1.25 HIV2.0 Hivas [HIYIHIVIFEVE Hivaao
nungsver- ’ ' '
sorgung
Steuerspan- L1C
nungsklem- [2C HIV1.25
men
Anschluss-
klemmen fir HIV|HIV|HIV
den Servo- |U VI W HIV1.25 HIV2.0 35| 55 | 8.0 | HIV14.0 | HIV22.0
motor
Anschluss-
klemmen fur
den exter- Blé2®' HIV1.25 HYIRYRY] Hiveo | Hivzo
nen Brems- ’ ' ’
widerstand
stseklem- ) HIV2.0 oder hoher




3.3 Einspeisung der Versorgungsspannung

3.3.3

m Dreiphasig 400 V

Bezeichnung der mlé:‘?svr-‘n- SERVOPACK Modell SGDV-

externen Klemme| " 0 1R9‘3R5‘5R4 8R4‘120 17o|210 260 | 280 | 370
Eingangsklem-

men der Span-  |L1,L2,L3|  HIV1.25 HIV20 | Hivas |HIY | RIVIHY
nungsversorgung : ' '
Steuerspan-

nungsklemmen 24V, 0V HIV1.25

Anschlussklem-

men fur den Ser- | U, V, W HIV1.25 Hiv2o |V hivss RV
vomotor ’ ' '
Anschlussklem-

men fir den ex- |B1/@, B2 HIV HIV [ HIV
ternen (B1,B2) HIVL.25 20 | HIV3S |55 8,0
Bremswiderstand

Masseklemme D HIV2.0 oder hdher

Typische Anschlussbeispiele (Netzanschluss)

0

WICHTIG

Verwenden Sie einen Leistungsschalter (1QF) oder eine Siche-

rung, um den Netzanschluss zu schutzen.

Der SERVOPACK wird direkt an einen Netzanschluss des Energie-

versorgers (EVU) angeschlossen; er ist nicht durch einen Transfor-

mator oder eine andere Vorrichtung galvanisch getrennt.

Verwenden Sie immer einen Leistungsschalter (LQF) oder eine

Sicherung zum Schutz des Servosystems vor Schéaden, die abwei-

chende Netzspannungen sowie sonstige Ereignisse verursachen.

Installieren Sie eine Erdschlussiiberwachung.

Der SERVOPACK besitzt keine integrierte Schutzschaltung fiir die

Erdschlussuberwachung.

Installieren Sie zur Konfiguration eines sichereren Systems eine

Erdschlussiiberwachung, die den Schutz vor Uberlasten und Kurz-

schliissen abdeckt, oder installieren Sie eine Erdschlussiiberwa-

chung kombiniert mit einem Leistungsschalter.

Schalten Sie das Gerat nicht haufig ein und aus.

» Haufiges Ein- und Ausschalten des Netzanschlusses hat den
Verschleil? der Bauelemente im SERVOPACK zur Folge. Set-
zen Sie den Servoantrieb nicht bei einer Anwendung ein, die
héufiges Ein- und Ausschalten des Netzanschlusses erfordert.

* Nach dem Starten des aktuellen Vorgangs ist ein erneutes Aus-
und Einschalten des Netzanschlusskreises friihestens wieder
nach einer Stunde zuléssig.

a Anschluss und Verdrahtung

Die folgenden Verdrahtungsbeispiele beziehen sich auf den SGDV-SERVOPACK der

2-V-Serie (mit Analog/Impuls-Interface).
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.3.3 Typische Anschlussbeispiele (Netzanschluss)

® Einphasig 100 V AC, SGDV-OOOF (SGDV-R70F, R9OF, 2R1F, 2R8F)

SERVOPACK
SGDv-O000F
2KM
pe
pa
1KM
(Fur Alarmanzeige
1Ry Servo)

~J

Spannungs-  ghannungs- 1PL
versorgung versorgung
Servo EIN Servo AUS  1km

1KM 1SA
1KM 1Ry 2KM
—
28A
1QF: Leistungsschalter 1PL: Anzeigeleuchte
1FIL: NetZfilter 1SA: Uberspannungsschutz

1KM: Schaltschiitz (fur Steuerspannungsversorgung) 2SA: Qberspannungsschutz
2KM: Schaltschitz (fur Netzspannungsversorgung)  3SA: Uberspannungsschutz
1Ry: Relais 1D: Freilaufdiode
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3.3 Einspeisung der Versorgungsspannung

W Dreiphasig 200 V AC, SGDV-OOOA

* SGDV-R70A, R90A, 1R6A, 2R8A, 3R8A, 5R5A, 7R6A, 120A, 180A, 200A, 330A

SERVOPACK
SGDV-O000A
2KM
P
%
o
1KM
(Fur Alarmanzeige
1Ry Servo)
~
Spannungs-  gpannungs- 1PL
versorgung  yersorgung
Servo EIN Sgrvo AUS 1M
1KM 1SA
1KM 1Ry 2KM
— -
2SA
1QF: Leistungsschalter 1PL: Anzeigeleuchte
1FIL: Netzfilter 18A: Uberspannungsschutz

1KM: Schaltschutz (fur Steuerspannungsversorgung) 2SA: L:Jberspannungsschutz
2KM: Schaltschiitz (fir Netzspannungsversorgung)  3SA: Uberspannungsschutz
1Ry: Relais 1D:  Freilaufdiode

* Bei SGDV-R70A, -R90A, -1R6A und -2R8A sind die Klemmen B2 und B3 nicht kurzgeschlossen.
e« SGDV-470A, 550A, 590A, 780A

n Anschluss und Verdrahtung

SERVOPACK
SGDV-O000A
2KM
P
%
o
1KM
(Fur Alarmanzeige
1Ry Servo)
~
Spannungs-  gpannungs- 1PL
versorgung  yersorgung
Servo EIN Servo AUS 1k
1KM 1SA
1KM 1Ry 2KM widerstand
2SA
1QF: Leistungsschalter 1PL: Anzeigeleuchte
1FIL: Netzfilter 1SA: Uberspannungsschutz

1KM: Schaltschitz (fur Steuerspannungsversorgung) 2SA: l:.:lberspannungsschutz
2KM: Schaltschiitz (fur Netzspannungsversorgung) ~ 3SA: Uberspannungsschutz
1Ry: Relais 1D: Freilaufdiode
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.3.3 Typische Anschlussbeispiele (Netzanschluss)

3-26

N

KM

W Dreiphasig 400 V AC, SGDVv-OO0OD

* SGDV-1R9D, 3R5D, 5R4D, 8R4D, 120D, 170D

SERVOPACK
SGDv-000D

g5
e

DC Spannungs-
versorgung
(24V) -

(Fur Alarmanzeige

1Ry Servo)
Spannungs- \s‘pannungs- 1PL

versorgung versorgung
Servo EIN Servo AUS 4k
1
1KM 1SA
KM 1Ry 2KM
A

2SA

1QF: Leistungsschalter
1FIL: NetZfilter

1PL: Anzeigeleuchte
1SA: Uberspannungsschutz

1KM: Schaltschitz (fur Steuerspannungsversorgung) 2SA: Qberspannungsschutz
2KM: Schaltschitz (fur Netzspannungsversorgung)  3SA: Uberspannungsschutz

1Ry: Relais

* SGDV-210D, 260D, 280D, 370D

1D: Freilaufdiode

SERVOPACK
SGDbv-O000D

~
Spannungs-  §pannungs- 1PL
Versorgung  yersorgung

Servo EIN
Servo AUS 1Km
1KM 1SA
1KM 1R 2KM i
Y widerstand

2KM
gk
gh
1KM
DC Spannungs- A
versorgung
(24V) -
(Fiir Alarmanzeige +24 V
CN1
1Ry Servo) 3 1Ry

2SA

1QF: Leistungsschalter
1FIL: Netzfilter

1PL: Anzeigeleuchte
18A: Uberspannungsschutz

1KM: Schaltschutz (fur Steuerspannungsversorgung) 2SA: Qberspannungsschutz
2KM: Schaltschiitz (fur Netzspannungsversorgung)  3SA: Uberspannungsschutz

1Ry: Relais

1D: Freilaufdiode



3.3 Einspeisung der Versorgungsspannung

W Vorsichtsmalinahmen bei Verwendung von mehr als einem SERVOPACK
Dieses Kapitel zeigt ein Beispiel flr die Verdrahtung bei Verwendung von mehr als
einem SERVOPACK und die dabei zu beachtenden Vorsichtsmalinahmen.

» Verdrahtungsbeispiel (SERVOPACK mit Analog/Impuls-Interface)

Die Klemmen des Alarmausgangs (ALM) fir die drei SERVOPACKS werden in
Reihe geschaltet, damit das Alarm-Relais 1RY anzieht.

Bei Ausldsung eines Alarms sperrt der Transistor das Alarm-Ausgangssignal (ALM),
und das Relais fallt ab.

1KM

::; SERVOPACK Servomotor

L3

+24V
N1 4y
[Earme

Anschlussleiste

Anschluss-
leiste

1 M

(Fur Alarmanzeige
Servo)
~[ ®
Spannungs-  gpannungs- 1pL
versorgung  yersorgung
Servo EIN Sgvo AUS 4y

ﬁmﬁ

1Ry

32

1KM 1A Servomotor

1KM 1Ry 2KM
L@— Anschluss-
Anschluss- leiste
55A leiste EEZL
1FIL: NetZfilter
1KM: Schaltschtitz
(fur Steuerspannungsversorgung)
2KM: Schaltschiitz
(fur Netzspannungsversorgung)
1Ry: Relais
1PL: Anzeigeleuchte
1SA: Uberspannungsschutz
2SA: Uberspannungsschutz
3SA: Uberspannungsschutz
1D: Freilaufdiode

1 M

1QF: Leistungsschalter

Servomotor

1 M

CN1
31

a Anschluss und Verdrahtung

3-27



3 Anschluss und Verdrahtung

3.3.4 Verdrahtung des Multisteckers fur den Netzanschluss (Federzugklemme)

3.3.4

3-28

« Sicherheitsvorkehrungen

Wenn mehr als ein SERVOPACK mit einer DC-Spannungsversorgung eingesetzt
wird, finden Sie die Angaben zu Verdrahtung, den Anschlissen und den erforderli-
chen Einstellungen in den nachfolgenden Handbtichern.

» ¥-V-Serie Benutzerhandbuch
Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit Analog/Impuls-
Interface (SIEP S800000 45)

 X-V-Serie Benutzerhandbuch
Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit
MECHATROLINK-II-Interface (SIEP S800000 46)

» ¥-V-Serie Benutzerhandbuch
Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit Anreih-
Schnittstelle fiir Technologiemodule (Command Option Attachable Type) (SIEP
$800000 60)

 X-V-Serie Benutzerhandbuch
Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit
MECHATROLINK-III-Interface (SIEP S800000 64)

Verdrahtung des Multisteckers fur den Netzanschluss (Feder-
zugklemme)

Der Netzanschluss kann (iber zwei verschiedene Verbindungselemente hergestellt
werden: mit einem Multistecker und mit Schraubklemmen.

» SERVOPACKSs mit Schraubklemmen:
SGDV-180A, 200A, 330A, 470A, 550A, 590A, 780A, 8R4D, 120D, 170D, 210D, 260D,
280D, 370D
* SERVOPACKSs mit Multisteckern:
SGDV-R70F, R90F, 2R1F, 2R8F, R70A, R90A, 1R6A, 2R8A, 3R8A, 5R5A, 7TR6A, 120A,
1R9D, 3R5D, 5R4D

Bei SERVOPACKS mit Steckverbinder wird ein Multistecker mit Federzugklemmen
eingesetzt. Das folgende Kapitel beschreibt, wie der Netzanschluss mit Hilfe eines
Multisteckers hergestellt wird.

/\ VORSICHT

« Beachten Sie die folgenden Sicherheitsvorkehrungen, wenn Sie den Netzan-

schluss Uber einen Multistecker herstellen.

» Den SERVOPACK nicht einschalten, bevor die Verdrahtung einschlieRlich des Multi-
steckers fir den Netzanschluss abgeschlossen ist.

 Entfernen Sie den Multistecker fur den Netzanschluss vor der Verdrahtung vom SER-
VOPACK. .

» Nur eine Netzleitung pro Offnung in den Multistecker fur den Netzanschluss einlegen.

» Achten Sie darauf, dass die Ader nicht elektrisch mit benachbarten Adern kurzge-
schlossen wird.




3.3 Einspeisung der Versorgungsspannung

B Anschlussverfahren

1. Entfernen Sie den Multistecker fiir den Netzanschluss vom SERVOPACK.
VergroRerte Ansicht

/

o (

i >

: oali

: oo

] oo

Ej ol

A | oo

198 1. Auf die Verriegelung

% dricken.
H b o c 2. Den Multistecker
fur den
| LT gﬂ: / Netzanschluss bei
M‘«uum : i gedriickter
s . ) , Verriegelung
Verriege|ung Multistecker fur abziehen.

den Netzanschluss
2. Entfernen Sie die Isolierung des Drahtes.

| Anwendbare Leitungsdurchmesser:
Siehe Kapitel 3.3.2 Leitungsstarke

fur die Motorleitung des
|<—-| SERVOPACKS.

8to 9 mm

3. Offnen Sie die Aderklemme am Gehause des Multisteckers mit einem
Werkzeug und einem der folgenden Verfahren. Jedes dieser Verfahren
kann zum Offnen der Aderklemme verwendet werden.

B Verwendung eines Federdffners
Den mit dem SERVOPACK mitgelieferten Federdffner verwenden, um die Ader-
klemme wie in der Abbildung zu 6ffnen.

Note: Der Federoffner (Bestellnummer 1981045-1) von Tyco Electronics AMP K.K. darf
ebenfalls verwendet werden.

Federoffner

Leitung

a Anschluss und Verdrahtung
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3 Anschluss und Verdrahtung
3.3.4 Verdrahtung des Multisteckers fur den Netzanschluss (Federzugklemme)

W Verwendung eines Schraubendrehers

Verwenden Sie einen handelstblichen Schraubendreher fur Schlitzschrauben mit
einer GroRe von 3,0 bis 3,5 mm. Fuhren Sie den Schraubendreher in die Offnung ein,
und driicken Sie ihn fest nach unten, um die Klemme zu 6ffnen.

4. Die Anschlussader in die Offnung einfiihren, dann die Ader in ihrer Posi-
tion fixieren. Dazu den Federdffner oder den Schraubendreher heraus-
ziehen, um die Offnung zu schlieRen.

Auf die gleiche Weise alle erforderlichen Anschliisse herstellen.

Die Klemmenleiste am SERVOPACK anschliel3en.

oo
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3.4 Anschluss von Bremswiderstanden

3.4

3.4.1

Anschluss von Bremswiderstanden

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie Bremswiderstande angeschlossen und ihre
Leistung bestimmt wird. Informationen zur Auswahl eines Bremswiderstands und
detaillierte Spezifikationen finden Sie im Produktkatalog der 2-V-Serie (KAEP
S800000 42).

Weiterfiihrende Informationen zur Einstellung der Leistung von Bremswiderstanden
finden Sie in den Benutzerhandbiichern zu Projektierung und Wartung der 2-V-Serie
(SIEP S800000 45/46/60/64).

/N WARNUNG

» Achten Sie darauf, dass der Bremswiderstand korrekt angeschlossen wird.
Die Nichtbeachtung dieser Warnung kann zu Branden oder Produktschéaden fihren.

Anschluss des Bremswiderstandes

SERVOPACKS: Modell SGDV-R70F, R90F, 2R1F, 2R8F, R70A,
R90A, 1R6A, 2R8A

SchlieRen Sie einen externen Bremswiderstand zwischen den Klemmen B1/@® und
B2 an. Stellen Sie nach dem Anschluss eines Widerstands die entsprechende Leistung
im Parameter Pn600 ein.

VergroRerte Ansicht

U od
12 | OO
2 1@0
Big [

6o
o1 O
05
a0

a Anschluss und Verdrahtung
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.4.1 Anschluss des Bremswiderstandes

B SERVOPACKS: Modell SGDV-3R8A, 5R5A, 7TR6A, 120A, 180A,
200A, 330A, 1R9D, 3R5D, 5R4D, 8R4D, 120D, 170D

Trennen Sie die Leitung zwischen den Klemmen B2 und B3 des SERVOPACKS, und
schlieBen Sie einen externen Bremswiderstand an die Klemmen B1/@ und B2 (oder

B1 und B2) an.
Note: Achten Sie darauf, dass die Aderlitze zwischen den Klemmen B2 und B3 entfernt wird.

Vergréferte Ansicht

1 | OO0
B1 @D
B2l &) [
53 ff @O

o1 O[l
Q2 O
v G0

v 1 e




3.4 Anschluss von Bremswiderstanden

B SERVOPACKS: Modell SGDV-470A, 550A, 590A, 780A, 210D, 260D,
280D, 370D

Bei diesen Modellen ist kein eingebauter Bremswiderstand vorhanden, daher ist ein
externer Bremswiderstand erforderlich. Folgende Bremswiderstandseinheiten sind

lieferbar:
Geeignetes -
Geeignete :
Netzan- SERVO- : Wider- P
schluss | PACK Modell Btrergsvwdr;ar_- stand (Q) Spezifikationen
SGDV standseinheit
470A JUSP-RA04-E 6,25 25 Q (220 W); 4 parallel geschal-
: tete Widersténde
Dreipha-
sig 200 V | 550A, 590A, | JUSP-RAO05-E 313 | 25Q (220 W); 8 parallel geschal-
780A tete Widersténde
210D, 260D | JUSP-RA18-E 18 |18Q(220W); 2in Reihe geschal-
tete Widerstande mit 2 parallel
. geschalteten Widerstanden.
Dreipha- - -
sig400V | 280D, 370D | JUSP-RA19-E | 1425 |28,5Q (220 W); 4 in Reihe

geschaltete Widerstande mit 2
parallel geschalteten Widerstén-
den.

SchlieRen Sie eine Bremswiderstandseinheit zwischen den Klemmen B1/@® und B2 an.

Stellen Sie Parameter Pn600 bei Verwendung einer Bremswiderstandseinheit auf OW
(Werkseinstellung).

Bremswiderstand
JUSP-RAODO-E

SERVOPACK

a Anschluss und Verdrahtung
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3 Anschluss und Verdrahtung

3.4.1 Anschluss des Bremswiderstandes

3-34



A4

Sicherheitsfunktionen

Dieses Kapitel beschreibt die Sicherheitsfunktionen.

4.1 AllgEMEINES . .o 4-2
4.2 Fest verdrahtete Base-Block-Funktion (HWBB) ............ 4-3
4.3 Bezeichnungen und Funktionen der Signale (CN8) der Sicherheits-

funktion ... ... 4-4
4.4 Vorsichtsmalinahmen bei deaktivierter Sicherheitsfunktion ... 4-4
4.5 Bei aktivierter Sicherheitsfunktion .. ..................... 4-5

n Sicherheitsfunktion
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4 Sicherheitsfunktionen

4.1

Allgemeines

Der SERVOPACK ist mit einer Sicherheitsfunktion ausgestattet. Diese Funktion ver-
ringert die mit der Maschine zusammenhdngenden Gefahren; dadurch schiitzt sie den
Bediener vor Verletzungen und gewahrleistet einen sicheren Betrieb der Maschine.
Insbesondere bei Wartungsarbeiten in Gefahrdungsbereichen kann diese Funktion
innerhalb der Sicherheitsabsperrung dazu verwendet werden, geféhrliche Maschinen-
bewegungen zu vermeiden.

Die Person, die ein System mit der Sicherheitsfunktion (fest verdrahtete Base-Block-
Funktion, HWBB) projektiert, muss umfassende Kenntnisse der entsprechenden
Sicherheitsnormen haben sowie die Anweisungen in folgenden Handbtichern voll-
sténdig verstanden haben.

2-V-Serie Benutzerhandbuch

Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit Analog/Impuls-
Interface (SIEP S800000 45)

2-V-Serie Benutzerhandbuch

Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit
MECHATROLINK-II-Interface (SIEP S800000 46)

>-V-Serie Benutzerhandbuch

Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit Anreih-Schnittstelle
fir Technologiemodule (Command Option Attachable Type) (SIEP S800000 60)
 X-V-Serie Benutzerhandbuch

Projektierung und Wartung des rotatorischen Servomotors mit
MECHATROLINK-III-Interface (SIEP S800000 64)



4.2 Fest verdrahtete Base-Block-Funktion (HWBB)

4.2 Fest verdrahtete Base-Block-Funktion (HWBB)

Die fest verdrahtete Base-Block-Funktion (im Anschluss "HWBB-Funktion"
genannt) ist eine Sicherheitsfunktion, durch die der Motor uber fest verdrahtete
Schaltkreise blockiert wird (Trennung von der Stromversorgung): Der Eingangskreis
hat zwei Eingangssignale und blockiert die Reglerfreigabe. Dadurch wird die Strom-
versorgung des Motors abgeschaltet. (siehe nachfolgende Abbildung)

Spannungs-
versorgung

SERVOPACK
24-V Spannungsversorgung N N
Trennschalter CN8 IStketuerjk
elektroni
) ;l: JHWBB1+ |4 - oo
Sicherung &
I 4,5 S
| :} Sperre _H_
: JHWBB1- |3 - |_
| HWBB2+ |6 N
- /1
I’“xttﬂ ) | Spere
/HWBB2- |5 -

ol
I—

Note: Bei den Signalanschliissen der Sicherheitsfunktion ist das Eingangssignal die gemein-
same Masse (0 V) und das Ausgangssignal der Ausgang der Spannungsquelle. Dies ist
umgekehrt wie bei den Ubrigen Signalen, die in diesem Handbuch beschrieben werden.
Damit es nicht zu Verwechslungen kommt, sind die Zustande EIN und AUS der Signale
fur Sicherheitsfunktionen wie folgt definiert:

EIN: Der Zustand, in dem die Relaiskontakte geschlossen sind oder der Transistor
leitend ist (EIN) und Strom in die Signalleitung flieft.

AUS: Der Zustand, in dem die Relaiskontakte offen sind oder der Transistor gesperrt ist
(AUS) und kein Strom in die Signalleitung flief3t.

/N\ WARNUNG

» Fuhren Sie eine Gefahrenanalyse fir das System durch, und uberprifen Sie, ob
die Sicherheitsanforderungen der folgenden Normen erftillt werden, bevor Sie die
HWBB-Funktion verwenden.

EN 954-1 Kategorie 3
IEC 61508-1 bis 4 SIL2

n Sicherheitsfunktion
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4 Sicherheitsfunktionen

4.3

4.4

Bezeichnungen und Funktionen der Signale (CN8) der
Sicherheitsfunktion

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Klemmenbelegung der Signale der Sicherheits-

funktion (CN8).

: Befehlsbe- .
Pin-Nr. zeichnung Funktion
1" - - -
2" - - -
> BB Fest verdrahteter Base-Block- Fest verdrahteter Base-Block:
Eingang 1 - -
4 /HWBB1+ gang Eingang
Base-Block (Stromversorgun
5 [HWBB2- Fest verdrahteter Base-Block- | Motor AUS)(Wenn AUS gung
6 |/HwBB2+ |Eingang2
7 EDM1- . EIN, wenn die Signale /HWBB1
Uberwachter Statusausgang 1 und /HWBB2 anliegen und der
8 EDM1+ der Beschaltung SERVOPACK in einen Base-
Block-Zustand schaltet.

* Nicht belegte Klemmen nicht verwenden. (an die internen Schaltkreise angeschlossen)

Vorsichtsmallnahmen bei deaktivierter Sicherheitsfunktion

Verwenden Sie den SERVOPACK fiir den Fall, dass Sie die Sicherheitsfunktion
nicht einsetzen oder einen JOG-Betrieb ausfiihren, mit angeschlossenem Sicherheits-
Briickenstecker (JZSP-CVHO05-E), der als Zubehor geliefert wird. Wird der SERVO-
PACK ohne den in CN8 gesteckten Sicherheits-Briickenstecker verwendet, wird der
Motor nicht bestromt.

Wird auf der eingebauten Bedieneinheit oder dem Handbediengerat "Hbb" angezeigt,
so wird der Motor durch die Sicherheitsfunktion blockiert. Priifen Sie, ob der Sicher-
heits-Briickenstecker JZSP-CVHO5-E richtig in CN8 eingesteckt ist.



4.5 Bei aktivierter Sicherheitsfunktion

4.5

Bei aktivierter Sicherheitsfunktion

SchlieRen Sie eine Sicherheitsvorrichtung wie nachfolgend beschrieben an.

1. <Bei Verwendung des SERVOPACKs SGDV-R70F, R90F, 2R1F, R70A,
R90A, 1R6A, 2R8A, 1R9D, 3R5D oder 5R4D>
Entfernen Sie den Multistecker fur den Anschluss des Servomotors;
drucken Sie zum Losen auf die Verriegelung.

VergroRerte Ansicht

2.Den Multistecker fiir
den Anschluss des
Servomotors bei
gedriickter

1. Auf die Verriegelung

B = \~
VerriegelunMultistecker driicken.

fur den gedricks
Anschluss des srfler?e ung
Servomotors abziehen.

<Bei Verwendung eines anderen als des oben abgebildeten SERVOPACKs>
Es ist nicht erforderlich, den Multistecker fir den Anschluss des Servo-
motors zu entfernen. Fahren Sie mit dem nachsten Schritt fort.

2. Schieben Sie die Verriegelung des Briickensteckers der Sicherheits-
funktion in Richtung des SERVOPACKS, um die Sperre zu I6sen und
den Sicherheits-Briickenstecker zu entfernen.

VergroRerte
Ansicht

Ul
1. Die Verriegelung des

* Briickensteckers in Richtung
. des SERVOPACKS schieben.

Verriegelung in Richtung des
SERVOPACKSs geschoben ist.

a c

=

| X

c

=]

| =

=

Q

c

—

[0}

e

Q

Verriegelung des Sicherheits- 2. Den Sicherheits-Briickenstecker wn
Briickensteckers Briickenstecker abziehen, wéhrend die

Note: Wenn der Briickenstecker der Sicherheitsfunktion ohne Ldsen der Sperre abgezogen
wird, kann er beschadigt werden.
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4 Sicherheitsfunktionen

3. SchlieRen Sie eine Sicherheitsvorrichtung an CN8 an.

Note: Verwenden Sie den SERVOPACK fiir den Fall, dass Sie die Sicherheitsfunktion nicht
einsetzen, mit in CN8 eingestecktem Sicherheits-Briickenstecker. Wird der SERVO-
PACK ohne den in CN8 gesteckten Sicherheits-Briickenstecker verwendet, wird der

Motor nicht bestromt. In diesem Fall wird "Hbb" in der eingebauten Bedieneinheit oder
dem Handbediengerat angezeigt.



5

Testbetrieb (Prifen des Servomotorbetriebs)

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie der Testbetrieb durchgefiihrt wird.

5.1 Allgemeines .. ... 5-2
5.2 Inspektionen und Prufungen vor dem Testbetrieb .......... 5-2
5.3 JOG-Betrieb mit der eingebauten Bedieneinheit ........... 5-5
5.4 JOG-Betrieb mit dem Handbediengerat .................. 5-7
5.5 JOG-Betrieb mit SigmaWin+ .. ........................ 5-10

a Testbetrieb (Priifen des Servomotorbetriebs)
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5 Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)

5.1

52

Allgemeines

Der hier beschriebene Testbetrieb ist ein JOG-Betrieb fiir Servomotoren, die nicht an
eine Maschine angeschlossen sind (ohne Last). Zweck dieses Testbetriebs ist es zu
prifen, ob der SERVOPACK und der Servomotor richtig angeschlossen sind und ob
der Servomotor normal l&uft.

Zur Durchfiihrung des Testbetriebs iber die ibergeordnete Steuerung fiir einen Ser-
vomotor ohne Last oder einen an der Maschine angebrachten Servomotor siehe die
folgenden Handbiicher.

 ¥-V-Serie Benutzerhandbuch Projektierung und Wartung des rotatorischen Servo-

motors mit Analog/Impuls-Interface (SIEP S800000 45)

2-V-Serie Benutzerhandbuch Projektierung und Wartung des rotatorischen Servo-

motors mit MECHATROLINK-II-Interface (SIEP S800000 46)

2-V-Serie Benutzerhandbuch Projektierung und Wartung des rotatorischen Servo-

motors mit Anreih-Schnittstelle fir Technologiemodule (Command Option

Attachable Type) (SIEP S800000 60)

 X-V-Serie Benutzerhandbuch Projektierung und Wartung des rotatorischen Servo-
motors mit MECHATROLINK-I1I-Interface (SIEP S800000 64)

/\ VORSICHT

« Fihren Sie einen Testbetrieb nur mit dem Servomotor durch. Die Motorwelle
sollte dabei von der Maschine getrennt sein, um Unfélle zu vermeiden. Vergewis-
sern Sie sich, dass ein NOT-AUS sofort méglich ist, falls der Testbetrieb nur mit
einem an der Maschine angebrachten Servomotor durchgefiihrt werden kann.

Inspektionen und Prufungen vor dem Testbetrieb

Um einen sicheren und ordnungsgeméRen Testbetrieb zu gewahrleisten, Uberprifen
Sie die folgenden Punkte, bevor Sie mit dem Testbetrieb beginnen.

Servomotoren

Prifen Sie folgende Punkte, und ergreifen Sie im Falle eines Fehlers geeignete Mal3-
nahmen, bevor Sie mit dem Testbetrieb beginnen.

« Sind alle Verdrahtungen und Anschlisse richtig?

« Sind alle Muttern und Bolzen fest angezogen?

» Bei einem Servomotor mit Oldichtung: Ist die Dichtung unbeschadigt und wird der
Motor geschmiert?

« Bei einem Servomotor mit Bremse: Ist die Bremse geliiftet? Zum Liften der
Bremse die entsprechende Spannung anlegen (24 VV DC oder 90 V DC). Die nach-
folgende Abbildung zeigt ein Beispiel der Verdrahtung, die zum Liften der Halte-
bremse vor der Durchfiihrung des Testbetriebs hergestellt werden muss.




5.2 Inspektionen und Prufungen vor dem Testbetrieb

Anschlussbeispiel fur die Verdrahtung

Servomotor
SERVOPACK mit Bremse

Spannungsversorgung

24 VDC Spannungsversorgung
oder
Spannungsversorgung der Bremse

|ac  bC 24 VDC oder 90 VDC

- Eine 24 VDC Spannungsversorgung ist nicht im Lieferumfang enthalten.
+ Spannungsversorgung der Bremse Eingangsspannung von 200 V: LPSE-2H01-E
Eingangsspannung von 100 V: LPDE-1HO01-E

Konfigurieren Sie den Relaisstromkreis so, dass die Haltebremse
durch den Not-AUS aktiviert wird.
WICHTIG
Beispiel fur einen Relaisstromkreis
SERVOPACK
5 bis 24 VDC
Not-AUS

Optokoppler \ o
il
>
| —

B SERVOPACKSs

Prifen Sie folgende Punkte, und ergreifen Sie im Falle eines Fehlers geeignete Mal3-
nahmen, bevor Sie mit dem Testbetrieb beginnen.

« Sind alle Installationen, Verdrahtungen und Anschlisse richtig?
» Wird der SERVOPACK mit der richtigen Spannung versorgt?

a Testbetrieb (Priifen des Servomotorbetriebs)

N
&



5 Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)

W [nstallieren von Servomotor und SERVOPACK

Installieren Sie den Servomotor und den SERVOPACK gemaR den Installationsbe-
dingungen.

Die Montageplatte des Servomotors
an der Anlage sichern.

Keine Last an die Welle anschliefl3en.

<Anmerkung>

« Befestigen Sie den Servomotor fest auf einer Unterlage, so dass er wéahrend des
Betriebs nicht umkippen kann.
» SchlieRen Sie keine Last an die Servomotorwelle an.

m Prifen der Verdrahtung von Netzanschluss, Servomotor und Drehgeber

Priifen Sie erneut die Verdrahtung von Netzanschluss, Servomotor und Drehgeber
wie in Kapitel 3 Anschluss und Verdrahtung beschrieben.
Fuhren Sie einen Testbetrieb mit dem Sicherheits-Briickenstecker (JZSP-CVHO5-E,
geliefert als Zubehdr) durch, der in den Stecker CN8 gesteckt sein muss.

P o

Spannungsversorgung = -
Sicherheits-Briickenstecker
(JZSP-CVHO05-E)

Nicht an CN1
anschlief3en.

Drehgeberleitung



5.3 JOG-Betrieb mit der eingebauten Bedieneinheit

5.3 JOG-Betrieb mit der eingebauten Bedieneinheit
In diesem Kapitel wird der JOG-Betrieb mit der eingebauten Bedieneinheit beschrie-
ben.
Die eingebaute Bedieneinheit befindet sich unter der Frontplatte des SERVOPACKS
(nur Modelle mit Analog/Impuls-Interface).
Ansicht mit
S offener Frontplatte
———— Eingebaute Bedieneinheit
[eiieiie)ie)
NODE/SET AV <4 DATV
Schritt Anzeigesré%cr:ii& Bedien- Tasten Bedienschritt
- 0 I Schalten Sie die Spannungsversorgung
- —olc des SERVOPACKS EIN.
d Die Meldung “Linkslauf gesperrt" (P-
1 Abwechselnde OT) oder "Rechtslauf gesperrt" (N-OT)
T ¢ Anzeige wird angezeigt.
— Bei Ausfilhrung des JOG-Betriebs wer-
_ [N den P-OT und N-OT automatisch deakti-
I L (] viert.
2 I~ HIINIIE 5@ Driicken Sie die Taste MODE/SET, um
e 0—g den Hilfsfunktionsmodus zu wahlen.
MODE/SET
— —T—T— Driicken Sie die Taste "Cursor nach
3 _ I ] oben" (A) oder "Cursor nach unten”
U L] () [ [ (W), um Fn002 zu wahlen.
4 - | — Driicken Sie die Taste DATA/SHIFT
- LI LJ etwa eine Sekunde lang.
— — Driicken Sie die Taste MODE/SET.
5 1! Die Spannungsversorgung des Servomo-
. [ ] ] tors wird eingeschaltet.

a Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)
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5 Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)

(Fortsetzung)

Anzeige nach Bedien-

schritt Tasten Bedienschritt

Schritt

Driicken Sie die Taste "Cursor nach oben",
um den Servomotor gegen den Uhrzeiger-
sinn zu drehen, und die Taste "Cursor nach
unten”, um den Servomotor im Uhrzeiger-
sinn zu drehen. Der Servomotor dreht,
solange die Taste gedrickt wird. (Die

Werkseinstellung ist 500 min“t.)

Drehung im
Gegenuhrzeigersinn

Drehung im
Uhrzeigersinn

Uberpriifen Sie, ob der Servomotor ord-

nungsgeman arbeitet. Prufen Sie gleich-

zeitig sorgféltig den Zustand des

Servomotors, und achten Sie dabei

besonders auf folgende Punkte. Beheben

Sie jeden festgestellten Fehler.

« Kommt es zu ungewdhnlichen Vibra-
tionen?

¢ Treten ungewdhnliche Gerdusche auf?

« Steigt die Temperatur ungewdhnlich
stark an?

Driicken Sie die Taste MODE/SET. Die
Spannungsversorgung des Servomotors

1 — ) wird ausgeschaltet.
7 — | — @ Anmerkung:
A oy Der Servomotor kann ausgeschaltet wer-
N g den, indem die Taste DATA/SHIFT etwa
eine Sekunde lang gedriickt wird.
(— Y e — Driicken Sie die Taste DATA/SHIFT
8 _ I etwa eine Sekunde lang.
(i "Fn002" wird wieder angezeigt.

B I |
A (] [
Driicken Sie die Taste MODE/SET, um
9 T ¢ Abwechselnde zur Ausgangsanzeige (Schritt 1) zuriick-
Anzeige zukehren.

MODE /SET

!
—| JDo|C




5.4 JOG-Betrieb mit dem Handbediengerat

54 JOG-Betrieb mit dem Handbediengeréat
In diesem Kapitel wird der JOG-Betrieb mit dem Handbediengerdat beschrieben.

Schlieen Sie das Handbediengeréat an den Stecker CN3 des SERVOPACKS an.

2-V-Serie =-11l-Serie
JUSP-OP05A-1-E  JUSP-OP05A
Handbediengerat Handbediengerat

e e

SGDV
SERVOPACK

Adapterleltung fur den Anschluss des
Handbediengerates
Modell: JZSP-CVS05-A3-E

Fest in den Steckverbinder CN3 des
SERVOPACKS einstecken.

Das Handbediengerat kann angeschlossen oder entfernt werden, wahrend die Span-
nungsversorgung des SERVOPACKS eingeschaltet ist.

Schritt Anzeige nach Bedienschritt Tasten Bedienschritt
Schalten Sie die Spannungsversorgung
BB —PRM/MON-— des SERVOPACKS EIN. Eine Mel-
Un0OOO= 00000 dung, die besagt, dass die Dateiliste
1 Un0OO2= 00000 geladen wird, erscheint auf dem Dis-
Un0OS= 0000000000 play des Handbediengeréates. Anschlie-

end wird der Parameter-/Monitor-

UnOOD= 0000000000 Modusangezeigt.

Driicken Sie die Taste ‘“5 ,um zum

BB ~FUNCTION- B ) -

FnooO:Alm History Hauptmenil des Hilfsfunktionsmodus
2 . @ zu gelangen.

Fn002:J0G

Fn003:Z-Search
Fn00O4:Program JOG

Driicken Sie die Taste () oder
(), um Fn002 zu wahlen.

a Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)
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5 Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)

(Fortsetzung)
Schritt Anzeige nach Bedienschritt Tasten Bedienschritt
BB -JOG-
Pn304=00500 Driicken Sie die Taste .
3 Un000= 00000 Das Display schaltet zur Ausfilhrungs-
Un002= 00000 anzeige von Fn002.
Un00OD= 0000000000
RUN -JOG-
Pn304=00500 Driicken Sie die Taste . "RUN"
4 Un000= 00000 wird als Status angezeigt, und die
Un002= 00000 Spannungsversorgung des Servomotors
Un00OD= 0000000000 schaltet EIN.

Driicken Sie die Taste ,um den

Servomotor gegen den Uhrzeigersinn

zu drehen, und die Taste , um

den Servomotor im Uhrzeigersinn zu
drehen. Der Servomotor dreht, solange
die Taste gedrickt wird. (Die Werks-

einstellung ist 500 mint.)

Drehung im
RUN -JOG- Gegenuhrzeigersinn
Pn304=00500
5 Un000= 00000

Un002= 00000
Un00OD= 0000000000

Uberpriifen Sie, ob der Servomotor

ordnungsgemaR arbeitet. Priifen Sie

gleichzeitig sorgféltig den Zustand des

Servomotors, und achten Sie dabei

besonders auf folgende Punkte. Behe-

ben Sie jeden festgestellten Fehler.

» Kommt es zu ungewdhnlichen
Vibrationen?

* Treten ungewdhnliche Gerdusche auf?

« Steigt die Temperatur ungewdhn-
lich stark an?

BB ~JOG- Driicken Sie die Taste nach der
Pn304=00500 Bestatigung, dass der Servomotor ord-
6 Un000= 00000 nungsgeman arbeitet.
Un002= 00000 "BB" wird als Status angezeigt, und die
Un0OD= 0000000000 Spannungsversorgung des Servomotors
schaltet AUS.




5.4 JOG-Betrieb mit dem Handbediengerat

(Fortsetzung)
Schritt Anzeige nach Bedienschritt Tasten Bedienschritt

BB ~-FUNCTION-

Fn0OOO:Alm History Driicken Sie die Taste m‘,umzum
7 £n0082:J0G Hauptmenii des Hilfsfunktionsmodus

Fn003:Z-Search zurlickzukehren.

Fn004:Program JOG

BB —PRM/MON-—

Un000O= 00000 Driicken Sie die Taste “'Zif zweimal,
8 Un002= 00000 m‘

Un0O0O8= 0000000000
UnOOD= 0000000000

um zur Ausgangsanzeige (Schritt 1)
zurlickzukehren.

B Alarmanzeige

Ein Alarm wird automatisch angezeigt, wenn ein Fehler auftritt. Suchen Sie die
Beschreibung des Alarms im Benutzerhandbuch fiir den entsprechenden SERVOPACK
oder das Technologiemodul (siehe n Handblicher fiir die S-V-Serie auf Seite iv), und

fuhren Sie die dort genannten MalRnahmen aus.

A 710 —ALARM—
A. 710 00001207196
1:720 00000032651
2:511 00000009043
3:———

Fehleranzeige

Die folgenden Meldungen werden angezeigt, wenn ein Ubertragungsfehler zwischen
SERVOPACK und Handbediengeréat aufgrund eines Anschlussproblems wie bei-

spielsweise einem Kontaktfehler auftritt. Priifen Sie die Verbindungen, und schalten
Sie die Spannung wieder ein. Tritt der Fehler erneut auf, muss das Handbediengerat

oder der SERVOPACK ausgetauscht werden.

CPFO0O

COM-ERR(OP&SV)

CPFO1

COM-ERR(OP&SV)

a Testbetrieb (Prifen des Servomotorbetriebs)
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5 Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)

55 JOG-Betrieb mit SigmaWwin+

In diesem Kapitel wird der JOG-Betrieb mit SigmaWin+ beschrieben.

Im nachfolgenden Beispiel wird die Durchfiihrung des Testbetriebs bei Verwendung
des Men(punkts fir den JOG-Betrieb der Funktion "Test Run™ im Hauptmeni von

SigmaWin+ beschrieben.

Schritt Bedienschritt Anzeige
« Schliefen Sie einen Computer an.
SchlieRen Sie einen SERVOPACK mit einer
Verbindungsleitung an einen Computer an,
auf dem SigmaWin+ installiert ist.
SERVOPACK
1
Anschlussleitung fir
Personal Computer
JZSP-CVS06-02-E
« Starten Sie SigmaWin+, und 6ffnen Sie
das Hauptfenster.
(1) Schalten Sie den SERVOPACK ein. —
(2) Schalten Sie den Computer ein.
(3) Doppelklicken Sie auf das Verzeichnis
YE_Applications auf dem Desktop. YE_Applications
(4) Doppelklicken Sie auf das SigmaWin+ _
Symbol, damit der Begruungsbildschirm
von SigmaWin+ angezeigt wird.
7
SigmaWin+
2 English Edition
SigmaWin+
4
YASKAWA ELECTRIC CORPORATIC e .
BegruRungshildschirm

5-10



5.5 JOG-Betrieb mit SigmaWin+

(Fortsetzung)

Schritt

Bedienschritt

Anzeige

(Fort-
set-
zung)

(5) Nach dem Start von SigmaWin+ wird das

Verbindungsfenster "Connect" angezeigt.

Anmerkung:  “%" | wird eingesetzt,

wenn kein SERVOPACK
angeschlossen ist.

Klicken Sie auf ~ @sewen |, um nach
dem angeschlossenen SERVOPACK zu
suchen.

(6) Das Fenster "Search Condition Setting"

ist gedffnet.
Wahlen Sie =-V( # fizv ), und klicken

Sie auf | sesen |,

Zunéchst informiert eine Dialogbox

dartiber, dass die Suche gestartet wurde.

Danach wird das Suchergebnis im

Verbindungsfenster angezeigt.

Anmerkung: Wenn die Meldung
“Servopack not found” angezeigt
wird, siehe Kapitel 2.2 Selecting a
SERVOPACK im Online-Handbuch
der English Edition von
SigmaWin+ (YE_Applications ->
Manual).

(7) Wéhlen Sie den anzuschlieRenden

SERVOPACK aus.

Klicken Sie auf | .
(Positionieren Sie den Cursor ber dem
SERVOPACK, zu dem eine Verbindung
hergestellt werden soll, und klicken Sie
anschlieBend auf diese Zeile.)

Darauf 6ffnet sich das Hauptfenster von
SigmaWin+.

=5

G o | § commsone | N seowmoe |

T WE—— = [ipammnedn  Tiuouse ]

I S|

Verbindungsfenster

Nur Z-V auswahlen

& fzv F Mo
F Bz P [moen

B e Y COMIRS-23C | AF wecHatRoUe

¥ Sewch

& snge  Range asds ngwess [0 =i
(0-7F)

F [ morzneus

|

Fenster "Search Condition Setting"

riee e
- -4

B v |2, comtmaam | B secramcusia |

T Tors =

S pm e

S]] e

a Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)
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5 Testbetrieb (Priifen des Servomotorbetriebs)

(Fortsetzung)
Schritt Bedienschritt Anzeige
« Ausfiihren des Testbetriebs Test Run (R) — Jog (J
(1) Wahlen Sie zundchst "Test Run" und dann ® 9@

den Meniipunkt "Jog (J)" in der
Menizeile des Hauptfensters.

—_
AV NDDOANE AT wE

Hauptfenster
(2) Warnhinweise flir den JOG-Betrieb 106 Dporation
werden angezeigt. Lesen Sie die

Hinweise, und klicken Sie auf . & WARNING

L5 cAngerous 10-0p8raLe This AUNCHN, bEcouse et Servomator wil rotaee,
operating.

Pay particuler altertion bo lhe following poirks.

1. Perioem sninty checks arund moning pans

‘servomotor il run of

anrvomator

aguerndicn will prossonk o danges

3 z

0 7] chanbingl

FLOTAOT signals aes paseadl. Wi, operatng, Carany verty e actsn
a0 pasiion ¢Tthe servometonnaching.

- o0

[

Fenster mit Warnhinweisen fir den JOG-Betrieb

(3) Das Fenster fiir den JOG-Betrieb ist
geoffnet.

~JOG Speed Setting

Pn304: JOG Speed

ISUU [min-1]

~Operatio

Servo ON
ol Serva OFF

&0

FFarard Feverse
[~ b,
+0 ©=

Fenster fiir den JOG-Betrieb

5-12



5.5 JOG-Betrieb mit SigmaWin+

(Fortsetzung)
Schritt Bedienschritt Anzeige
* Einstellen der JOG-Drehzahl
Die Motordrehzahl ist auf 500 [min™'] P
eingestellt. Klicken Sie auf " es | , wenn RO —
Sie den Wert andern mochten. :
|z il | Et
-~ Operatio
4 OIW Servo ON
Farverd REvErSE:
— ~
+O ©=-
» Servo ON
e ~JOG Speed Setting
Klicken Sie auf :@ . Der Anzeigetext i 126 Spmed
) FUU [min-1]
&ndert sich von Servo OFF zu Servo ON, =
und die LED neben dem Text leuchtet griin.
[ Operation
5 OI—Servo T Servo OFF
Farward Reverse
— ~
+@ Q=

a Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)
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5 Testbetrieb (Prufen des Servomotorbetriebs)

(Fortsetzung)

Schritt

Bedienschritt

Anzeige

« Starten des JOG-Betriebs

R Forward
Wenn Sie auf —

klicken, dreht der
+@

J0G Speed Setting

Pn304 : JOG Speed

Servomotor gegen den Uhrzeigersinn B e -
Reverse
(Linkslauf). Wenn Sie auf oaa | Operation
6 . . ervo
klicken, dreht er in der entgegengesetzten O servaon S
Richtung (Rechtslauf). =Q
Uberprifen Sie, ob der Servomotor ordnungs-
gemaR arbeitet. Priifen Sie gleichzeitig sorgfal-
tig den Zustand des Servomotors, und achten
Sie dabei besonders auf folgende Punkte. rorurend S
Beheben Sie jeden festgestellten Fehler. — —
« Kommt es zu ungewdhnlichen + O Q-
Vibrationen?
¢ Treten ungewdhnliche Gerdusche auf?
* Steigt die Temperatur ungewéhnlich stark an?
e Servo OFF 173,106 Operation AXISH
~JOG Speed Setting
Klicken Sie auf EF Pn30s : JOG Speed
n pes
|z Imin] | Eat
(Die in Schritt 4 abgebildete
Bildschirmanzeige erscheint wieder). _
-~ Operatio
7 OIW Serwo ON
Farverd REvErSE:
— ~
+O ©=-
« Beenden des JOG-Betriebs
8 Riickkehr zum Hauptfenster

Klicken Sie auf [, um den JOG-Betrieb zu
beenden.

5-14

Weiterfuhrende Informationen finden Sie im Online-Handbuch zu SigmaWin+.
Nachfolgend wird beschrieben, wie Sie das Online-Handbuch aufrufen kénnen.

<Aufrufen des Online-Handbuchs>

1. Schalten Sie den Computer ein.

Offnen Sie das Verzeichnis YE_Applications.

2
3. Offnen Sie das Verzeichnis "Manual".
4. Offnen Sie die Datei "SigmaWin+ English Edition Online Manual".
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