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Der neuartige Servoantrieb
JUNMA

JUNMA verwendet die hochentwickelte
YASKAWA-Servotechnik flr den schnellen
und effizienten Aufbau eines Servosystems.
Durch moderne, digitale Servotechnologie
bietet JUNMA hochste Prazision ohne
lastige Parametereinstellung und
Verstarkungsabgleiche.

JUNMASs durchdachte Plug’n-Play-Bauweise,
das vereinfachte Einrichtungsverfahren

und die hohe Préazision bieten optimale
Antriebseigenschaften fur fast jede
Anwendung und Branche.

Der JUNMA-Servoantrieb mit Mechatrolink-
lI-Interface sorgt flr gleichmaBigen Betrieb

bei hohen Drehzahlen durch automatische
Anpassung, um Lastwechsel in Echtzeit zu
kompensieren. JUNMA ML-II verbindet jeden
Servoantrieb mit dem anderen (bis zu 16
Achsen) und ermdglicht Inbetriebnahme und
Steuerung mit nur einer Leitung.

JUNMA braucht 30% weniger Platz als
vergleichbare Antriebe auf dem Markt
und senkt merklich die Einrichtungs- und
Inbetriebnahmezeit.

Dank der integrierten Funktionen fir hohe
Drehzahlen, groBes Drehmoment und Betrieb
mit hoher Prazision kdnnen Sie mit JUNMA
nach dem AnschlieBen gleich loslegen.

Leistungsmerkmale von YASKAWA JUNMA

JUNMA mit Analog/Impuls-Interface

I Optimale Leistung ohne Parametereinstellung
und Tuning

= Aufldsung: 10000 Impulse/Umdrehung

> Hohes Ausgangsdrehmoment bei Drehzahlen
von bis zu 4500 min™', einfache Unterdriickung
mechanischer Vibrationen Uber einen
Drehschalter

> Konform mit internationalen Normen

JUNMA mit Mechatrolink-Il-Interface
I Automatische Drehzahlanpassung bei
Lastwechsel
— Standige automatische Anpassung
reagiert schnell und zuverlassig auf
Lastwechsel
— GleichmaBiger Betrieb fliir Anwendungen
mit standigen Drehzahl- und
Drehmomentanderungen
> Schnelle und effiziente Einrichtung
— AnschlieBen und LOS! Gleiche Eigenschaften
wie alle JUNMA-Produkte, daher keine
langwierigen Parametereinstellungen und

Verstarkungsabgleiche

YASKAWA JUNMA

> Weiterentwickelte Steuerungsfunktionen

— Prazise und leistungsstarke Positionierung.
Sollwerte fUr Position und Drehzahl sowie
Beschleunigungs-/Abbremszeiten kénnen
in Echtzeit wahrend der Positionierung
eingestellt werden.

— Externe Positionierungsfunktion durch
Auswertung eines Messtasters (Latch-
Signal): Die genaue Position wird tber
einen schnellen Eingang erkannt, und
der Verfahrweg entsprechend berechnet.
Diese Funktion wird haufig bei Transfer-,
Verpackungs- und Druckanwendungen
eingesetzt.

— Referenzfahrt (Homing): Ein Nullpunkt kann
individuell fr jede Maschine eingerichtet
werden.

— Weitere Funktionen: Interpolation, JOG-
Betrieb, Alarm-Reset und andere nitzliche
Funktionen

> Konform mit internationalen Normen
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Einfache und schnelle Einrichtung

~
Auspacken
Nehmen Sie den SERVOPACK
aus seinem Karton.
g J
. )
Installieren
SchlieBen Sie die Stromversor-
gung, die Signalleitungen und
den Motor an.
|
. J
MIT ANALOG/IMPULS-INTERFACE MIT MECHATROLINK-II-INTERFACE
(" Einstellen der Auflﬁsung? ( Einstellen der R
des Sollwertimpulses Kommunikationsdaten
Wahlen Sie die Auflésung des Es sind nur Einstellungen fur die
Sollwertimpulses fur lhre Datenlibertragung, aber kein
Steuerung. Es ist kein Tuning erforderlich.
Tuning erforderlich.
Steuerung
Schraubendreher
beiliegend
. J N\ _J

Der Motor ist jetzt betriebsbereit.
Das benétigte Drehmoment kann
jetzt eingestellt werden,
selbst bei einer hohen
Drehzahl von
4500 min™.

[4 Einrichtung abschlieBen\




Servomotoren

*1 Alle Angaben inkl. Drehzahl/Drehmoment gelten fiir
den Betrieb mit einem SJDE SERVOPACK und gelten
bis zu einer Temperatur der Ankerwicklung von
100°C. Andere Werte nur bei 20°C.

*2 Die hier genannten Nennmomentangaben sind
Werte fiir einen Dauerbetrieb bei 40 °C mit einem
angebauten Aluminium-Kihlkérper (250 mm x
250mm x 6mm).

*Um das Massentragheitsmoment eines Motors mit
Haltebremse zu erhalten, addieren Sie das Trégheits-
moment der Haltebremse zum Massentragheitsmo-
ment des Motors. Die Nennleistung pro Zeiteinheit
und die Nennwinkelbeschleunigung dndern sich dann
entsprechend dem Massentridgheitsmoment.

Hinweis:

1 Die Haltebremse darf nur zum Festhalten der Last
verwendet werden und nicht zum Bremsen des
Servomotors.

2 Benutzen Sie die Haltebremse nicht, wenn der Servo
in Betrieb ist. Nichteinhaltung fiihrt zu Uberbeanspru-
chung des SERVOPACK oder zu vorzeitiger Abnutzung
der Bremsen.

Informationen zur Drehzahl-/
Drehmomentkennlinie

Wenn die Drehzahl
die Nenndrehzahl
libersteigt, sinkt das
Drehmoment.

Nennbetriebsbereich

Das Nennmoment ist
die Ausgangsleistung
bei jeder Drehzahl.

A. Bereich fiir den B. Aussetzbetriebsbereich:
Dauerbetrieb: Bereich, in dem der Motor
Sicherer Betriebsbereich fiir einen kurzen Zeitraum
fiir den Dauerbetrieb des betrieben werden kann,
Servomotors. Das effektive vorausgesetzt das
Drehmoment muss Drehmoment des Motors
innerhalb dieses Bereichs befindet sich innerhalb
liegen. des Bereichs fiir den

Dauerbetrieb.

4

Technische Daten und Spezifikationen

Eingangsspannung 200V AC
Servomotor Modell SUME-CTOA 02 04

Technische Daten der Haltebremse
Servomotor Modell SUME-TIA

Drehzahl-/Drehmomentkennlinien

SJME-01A

Drehzahl

0
0.25 0. 0.75 1.00 05 10 15 20
Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm)
Hinweis: Durchgehende Linien zeigen Drehzahl-/Drehmomentkennlinien des Servomotors bei 200 V AC, gestrichelte Linien zeigen sie bei 230 VV AC.

YASKAWA JUNMA
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Haltebremse (Ruhestrombremse)
Stromversorgung: 24 V DC

Drehgeberstecker

leitung

@
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Hinweis: Nur fir Servomotoren mit Haltebremse
Bremsmoment der Haltebremse = Motor-Nennmoment

Typ SJME- Gewicht ca.
(kg)
01AMC41 119 94 0,5
01AMC4C 164 139 0,8
200W bis 750 W
30030 ‘
Drehgeberleitung ‘

«— Drehgeberstecker

Servomotor-

leitung \

.— Motorstecker

30030

«

IAgRiE

Haltebremse (Ruhestrombremse)
Stromversorgung: 24 V DC

Hinweis: Nur fiir Servomotoren mit Haltebremse

Bremsmoment der Haltebremse = Motor-Nennmoment

Einheiten: mm

Sperzifikation des Motorsteckers

Ohne Bremse Mit Bremse

Pin| Beschr. | Farbe | Beschr. | Farbe
1 PhaseU rot Phase U rot
2 PhaseV weiB Phase V weiB
3 Phase W blau Phase W blau
riin/ riin/
i Fe i gem
5 - - Haltebremse rot
6 - - Haltebremse schwarz

Verlangerung: BKUA854NN0085155A000
Stecker (Crimp-Kontakt): 61.006.11 (INTERCONTEC)
Anschluss: BSTA852NN0085201A000
Buchse: (Crimp-Kontakt): 60.001.11
(Lotkontakt): 60.004.11

Spezifikation des Drehgebersteckers

Anschluss | Beschreibung | Farbe

1 PG5V rot
2 PG 0V (GND) schwarz
3 Phase A+ blau
4 Phase A— blau/weiB
5 = =
6 Phase B+ gelb
7 Phase B— gelb/weiB
8 Phase /Z lila
9 Phase U grau
3 10 Phase V griin
mij@ 1 Phase W orange
Sl TN - -
Querschnitt A-A
Gehduse  Gehdusemasse  Abschirmung

[ owe

©0.06

Verlangerung: AKUA047NN0084151A000
Stecker (Crimp-Kontakt): 61.004.11 (INTERCONTEC)
Anschluss: ASTA0O46NN0084200A000
Buchse: (Crimp-Kontakt): 60.001.11
(Lotkontakt): 60.004.11

4-gLZ

Gewicht ca.

Typ SIME-

02AMCA41 1255 955 _
SMCE T o s, T W
04AMC4C 188,5 158,5

MO TS e s 5w s

(kg)
0,9
15
1,3
1,9
2,6
3,5

70 55 20

20 90 7 30




SERVOPACKs mit Analog/Impuls-Interface

Technische Daten und Spezifikationen

SERVOPACK Modell SJDE-TT 01APA 02APA 04APA 08APA
Leistung des Servomotors 0,1 0,2 0,4 0,75
0,84 1,1 2,0 3,7
Spitzenausgangsstrom A 2,5 3.3 6,0 1,1
Spannung Einphasig 200 bis 230 V AC, +10 bis —15%
Frequenz 50/60Hz = 5%
Leistungsverlust bei Nennausgangsleistung w 14 16 24 35

Zwischenkreiskondensator, Briickengleichrichter mit
Einschaltstrombegrenzung

Ausgangsstufe Pulsbreitenmodulierte Steuerung
Inkrementalgeber
Zulassige Massentragheit der Last *! kgm? 0.6x10* 3x10* 5x104 10x10+

Wahlen Sie eine der folgenden Einstellungen:

1. Linkslauf und Rechtslauf Impulsfolge

2. Vorzeichen und Impulsfolge

3. Linkslauf und Rechtslauf Impulsfolge (negative Logik)

4. Vorzeichenund Impulsfolge (negative Logik)

Wahlen Sie eine der folgenden Einstellungen:

1.1000Impulse/Umdr. (Open Collector/Leitungstreiber) max. 75kpps

2. 2500Impulse/Umdr. (Open Collector/Leitungstreiber) max. 187,5kpps
3. 5000 Impulse/Umdr. (Leitungstreiber) max. 375kpps

- 4.10000Impulse/Umdr. (Leitungstreiber) max. 750 kpps

“Clear’-Eingangssgnal  Loscht den Positionsfehler bei steigender Flanke des Impulses
_ Schaltet den Servomotor ein oder aus
Alarm"-Ausgangssignal  Abschalten bei Auftreten eines Alarms

Externes Signal zur Steuerung der Bremsen.
Einschalten, um die Bremse zu lésen.

EIN, wenn Soll- und Istwert (ibereinstimmen
+10 Impulse

EIN, wenn der Motor auf dem Nullpunkt steht
(Genauigkeit: 1/500 Umdrehung)

Aktiv, wenn Netzspannung AUS, Servoalarm, Servo OFF

E DA T (L) (AUS nach Anhalten des Motors; EIN, wenn Motor ausgeschaltet)
% Verarbeitung der regenerativen Energie Optlonal.(wenn die regeneratlve Energie zu hoch ist, muss ein
2 Bremswiderstand eingebaut werden)
=] . Drehzahlfehler, Uberlast, Drehgeberfehler, Spannungsfehler,
= *2 o H d ) )
% S D Uberstromfehler, Ausfall des integrierten Liifters, Systemfehler
2 Anzeige 5 LED-Anzeigen (PWR, REF, AL1, AL2, AL3)
i
Referenzfilter 8-stufig einstellbar mit FIL-Drehschalter
Zwangskiihlung (eingebauter Liifter)
Betriebstemperatur 0°C bis +55°C
max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
Lagertemperatur -20°C bis +70°C
max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
*! Bewegen Sie den Motor nur innerhalb des zuldssigen Frei von korrosiven Gasen
!_astt—;\ll_lassentrggh’\e’:tsmor;lqpt;.'[t)zr le)totr ;vird Aufstellort Frei von Staub und Metallspénen
Instabil, wenn die Massentragheit der Last den
zuldssigen Grenzwert iberschreitet. Sauber und trocken
Der Erd hutzkreis st k tfiir Erdschl max. 1000m
*2 Der Erdungsschutzkreis ist konzipiert fiir Erdschluss . . q q
in der Motorwicklung wéhrend des Motorbetriebs. Vlbratlonsfestlgkelt 4:9 m/s?
Daher wird das System eventuell nicht geschiitzt, 19,6 m/s?
wenn: .
= ein niederohmiger Erdschluss in der Netzleitung Installationskategorie (Uberspannungskategorie): Il
qurs dem Stecker der Motor_leitunghatlltfttriit; ; Betriebsbedingungen Verschmutzungsgrad: 2
< die Spannungsversorgung eingeschaltet wird, .
wéhrend ein Erdschluss vorliegt. Schutzart: IP1X (EN 50178)

6 YASKAWA JUNMA
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Einheiten: mm

SJDE-01, 02 (100 W, 200 W)
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SERVOPACKSs mit Mechatrolink-lI-Interface

Technische Daten und Spezifikationen

SERVOPACK Modell SJDE-11 01ANA 02ANA 04ANA 08ANA
Leistung des Servomotors kw 0,1 0,2 0,4 0,75
Dauerausgangsstrom A 0,84 1,1 2 37
Spitzenausgangsstrom A 2,5 3,3 6 1,1

< Eingangsspan- Spannung Einphasig 200 bis 230 V AC, +10 bis —15%

S nung Frequenz 50/60 Hz + 5%

g (furHaupt- Nennleistung der

£ und Steuerungs- gpannyngs- 0,40 0,75 12 2,2
g schaitkreis) versorgung kVA

% Leistungsverlust bei Nennausgangsleistung W 14 16 24 35

@ Eingangsstufe Zwischenkreiskondensator, Briickengleichrichter mit Einschaltstrombegrenzung
Ausgangsstufe Pulsbreitenmodulierte Steuerung
Zul. Last-Massentragheitsmoment*' kgm? 0.5x10 3x10 5x10* 10x10
Ableitstrom max. 3,5 mA

Aktiv, wenn Hauptspannung AUS, Servo OFF oder bei Auftreten eines Alarms
(OFF nach Motorhalt, ON wenn Motor ausgeschaltet)

Fiir Inbetriebnahme-Software JunmaWin (Andern/Initialisieren der Parameter,
JOG-Betrieb usw.)

Optional (wenn die regenerative Energie zu hoch ist, muss ein Bremswiderstand
eingebaut werden)

NotAUS  NotAUS(ESTP)
‘Endlageniiberwachung ~ Linkslauf (P-OT) und Rechtslauf (N-OT) des Motors gesperrt
Anzeige  4LED-Anzeigen (PWR, RDY, COM, ALW)

Spannungsversorgung-Statusmonitor, Servo ON/OFF Monitor, MECHATROLINK-
Monitor

‘Wegemesssystem ~ Inkrementalgeber (8192 Impulse/Umdrehung)

‘Einstellbereich elekironisches Getrisbe  0.01 <B/A <100

_ Drehzahlfehler, Uberlast, Drehgeberfehler, Spannungsfehler, Uberstromfehler,
Ausfall des Lifters, Systemfehler, Erdung*?

Kommunikationsprotokoll ~ MECHATROLINK-II

Teilnehmeradresse 41H bis 5FH

Ubertragungsgeschwindigkeit 10 Mbps

Sendezyklus 1ms, 1,5ms, 2 ms, 3 ms, 4 ms

Datenlénge 17 Byte oder 32 Byte

MECHATROLINK-II Kommunikation
[\_/IECHATROLINK-II-BefehIe (fiir Bewegung, Daten-/Referenzeinstellung,
Uberwachung, Abgleich und andere Befehle)

Feste Eingéinge 5 Eingénge (externes Latch-Signal, Referenzfahrtschalter-Signal, Signal
gang ‘Linkslauf gesperrt', Signal 'Rechtslauf gesperrt' und Not-AUS-Signal)

_ 2 Ausgénge (Servoalarm und Haltebremse)
*1 Bewegen Sie den Motor nur innerhalb des zuldssigen

Last-Massentrégheitsmoments. Der Motor wird Betriebstemperatur/-luftfeuchte 0 °C bis +55 °C / max. 90% relative Luftfeuchte (nicht kondensierend)
instabil, wenn die Massentragheit der Last den -20 °C bis +70 °C / max. 90% relative Luftfeuchte (nicht kondensierend)

zuldssigen Grenzwert liberschreitet.
Frei von korrosiven Gasen, frei von Staub und Eisenpartikeln, frei von
Wassertropfchen oder Maschinendl

max. 1000 m
Vibrations-/StoBfestigkeit 4,9 m/s?/19,6 m/s?

Installationskategorie (Uberspannungskategorie): II, Verschmutzungsgrad: 2,
Schutzart: IP1X (EN 50178)

MECHATROLINK-
Kommunikation

Digitale
Eingangssignale

*2 Der Erdungsschutzkreis ist konzipiert fiir Erdschluss Betriebsumgebung
in der Motorwicklung wéhrend des Motorbetriebs.
Daher wird das System eventuell nicht geschiitzt,
wenn:

« Ein niederohmiger Erdschluss tritt in der Netzleitung
oder im Stecker der Motorleitung auf.

* Die 'sorgung wird ei
wahrend ein Erdschluss vorliegt.

8 YASKAWA JUNMA
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Einheiten: mm

SJDE-01, 02 (100 W, 200 W)
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Bestellanleitung

Modellbezeichnung des Servomotors

SJME - 02 A M

|

1 o
S
—
1
(=]
=<

Servomotor Junma
Haltebremse
Spezifikation Code
Ohne Haltebremse 1
Ausgangsleistung (W) Code 24-V-DC-Haltebremse c
100 01
;:;331 :i:e reometer 200 02 Wellenende
(100 = 750 W) 400 04 Spezifikation Code
750 08 Gerade mit Passfeder 4
Design-Anderungsindex
Spezifikation Code
Spezifikation Code Standard C
200 VAC A
Drehgeber
Spezifikation Code
Drehgeber mit Analogausgang M
Modellbezeichnung des SERVOPACKSs
SDE - 02 AP A - 0¥
Junma
MECHATROLINK-II JUNMA Serie
SERVOPACK SERVOPACK SJDE 3
Junma Design-Anderungsindex
[ Analog/Impuls AB...
SERVOPACK
Leistung des Servomotors
Ausgangsleistung (W) Code
100 01 Spezifikation Code
200 02 Analog/Impuls-Interface P
= 400 04 Mechatrolink-ll-Interface N
ﬂ oy —
%?:g:” 70 08 Versorgungsspannung
@) DD Spezifikation Code
T 200V AC A

10 YASKAWA JUNMA
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1,5m  JZSP-CHM000-01-5-E-G4

Flexible Leitungen (Standard) 3m  JZSP-CHMO000-03-E-G4

Motorleitung fiir : q L _05-E-

Junma-Servomotoren AbgesgmrmtelLeltung Sm - JZSP-CHMO00-05-E-G4

ohne Bremse Dyn. Biegeradius > 10x Durchmesser 10m  JZSP-CHMO000-10-E-G4
Biegezyklen > 5 Millionen 15m  JZSP-CHMO000-15-E-G4

20m  JZSP-CHM000-20-E-G4
1,5m  JZSP-CHM030-01-5-E-G4

Flexible Leitungen (Standard) 3m  JZSP-CHMO30-03-E-G4

Tifh By Dyn. Biegeradius > 10x Durchmesser 10m  JZSP-CHMO030-10-E-G4
Biegezyklen > 5 Millionen 15m  JZSP-CHMO030-15-E-G4
20m  JZSP-CHMO030-20-E-G4
1,5m  JZSP-CHP800-01-5-E-G4
Flexible Leitungen (Standard) 3m  JZSP-CHP800-03-E-G4
Drehgeberleitung fir ~ Abgeschirmte Leitung 5m  JZSP-CHP800-05-E-G4
Junma- Biegeradius (dynamisch) > 10x
Servomotoren Durchmesser 10m  JzSP-CHP800-10-E-G4

Biegezyklen > 5 Millionen 15m  JZSP-CHP800-15-E-G4
20m  JZSP-CHP800-20-E-G4

Steckverbinder fir MotorlsHungen Verstarkerseitig (CNB)  Hersteller: JST JZSP-CHM9-2 04JFAT-SAYGF-N
Motorseitig Hersteller: Intercontec BSTA852NN0085201A000 *
T R e e P Verstarkerseitig (CN2)  Hersteller: 3M JZSP-CHP9-2 Gehéusesatz: 36310-3200-008 **
Motorseitig Hersteller: Intercontec ASTA046NN0084200A000 *
Steckersatz fiir Spannungsversorgung / Bremswiderstand Verstarkerseitig (CNA)  Hersteller: JST JZSP-CHG9-1 04JFAT-SBXGF-N
* Hinweis: Buchsenkontakte fir Intercontec-Stecker miissen getrennt bestellt werden, Crimp-Kontakt: 60.001.11 - Lotkontakt: 60.004.11 **Hinweis: Teilenummer der Einbaudose: 36210-0100FD
JZSP-CHI003-01 im
E/A-Signalleitungen JZSP-CHI003-02 2m ﬂ:b::%
JZSP-CHI003-03 3m

Fiir SERVOPACK  Lotkon-

Steckersatz fiir E/A-Signale JZSP-CHI9-1 -

CN1 takte
Leitung beidseitig JEPMC-W6002-5* = _ _
mit Stecker * JEPMC-W6002-crr>-E o i
(ohne Ferritkern) (entspricht der RoHS-Richtlinie) -
. Leitung beidseitig JEPMC-W6003-r = _ _
Bﬂeﬁgmm%m}( I mit Stecker *' JEPMC-W6003-rr*-E _ = 1}
(mit Ferritkern) (entspricht der RoHS-Richtlinie)
JEPMC-W6022-ca7*? -
Abschlussstecker JEPMC-W6022-c0*2-E
(entspricht der RoHS-Richtlinie) -
PC-Verbindungsleitung Leitung JZSP-CPS00-02 2m

PC-Kommunikationsmodul

(nur fiir Typ mit Analog/Impuls-Interface) e -
*1: Die max. Leitungslange darf nicht mehr als 50 m betragen, und die Leitungslénge zwischen zwei Stationen muss min. 0,5 m betragen. *2: Geben Sie bei Ihrer Bestellung die Leitungslénge in CT] entsprechend der folgenden Tabelle an.
A5 0,5 03 3,0 07 7,0 20 20 40 40
01 1,0 05 5,0 10 10 30 30 50 50
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100 bis 400 W SERVOPACKSs 750 W SERVOPACKSs

Bestellanleitung

Typ mit Analog/Impuls-Interface

Netzfilter-Modell SERVOPACK-Modell
FB-SJDE04P SJDE-01APA SJDE-02APA SJDE-04APA

Typ mit Mechatrolink-1l-Interface

Netzfilter-Modell SERVOPACK-Modell
FB-SJDE04N SJDE-01ANA SJDE-02ANA SJDE-04ANA

Technische Daten und Spezifikationen

Netzfilter Modell FB-C— SJDE04P SJDEO8P SJDEO4N SJDEOSN
Phasenzahl

Bemessungsfrequenz Hz 50-60

Max. Ableitstrom mA 1,7

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur +45°C

Kiihlungsart AN (natiirliche Luftkiihlung)

Betriebsart S1 (Dauerbetrieb)

Hinweis: Die Netzfilter sind als Nebenbau- und als Unterbaufilter konzipiert.

12 YASKAWA JUNMA



FB-SJDE 04P (SJDE-APA 100 bis 400 W)

230£10 140
200410 i

o O
OOO00000000 ot
89

40

160 40

~ 160 ‘ e“b
- L Blindbefestiger M4 (2x) -
@--—l—elj B g}
‘ 130 ‘ 5
175

FB-SJDEO4N (SJDE-ANA 100 bis 400 W)

280+10 150
240410 i 94,5
=T
o] 0000000000
:Ejf@:; o o o o @® o
[ & N <
L 170 J 45
170
I 1 2
=] Blindbefestiger M4 (2x)
— o
EX ol
139.5 J 55

185

Technische Daten und Spezifikationen

Modell

Abmessungen

| Durchm.
Modell

Y

Typenschild

4 x H Durchm.
Falz

% YASKAWA

Einheiten: mm

FB-SJDEOSP (SJDE-APA 750 W)

305 140

275 i 245
o FBRERFEEER Ej B oy ™
&3 N 0o ® g
160 70
160 )

Blindbefestiger M4 (2x)

130 5
175

FB-SJDEOSN (SJDE-ANA 750 W)

150

50

molircs

345

305 i 04.5
=] =
[o] disssitss &EE GiEeal I
e ~ <
0 s T
170 70
170 ©
’ 4
ET Blindbefestiger M4 (3x) %
00 Q
% ['e} [Ts}
2]
o2 1
‘ 139.5 ‘ 5.5
185
AC-Drossel

Bemessungsstrom (A) | Ansprechpartner

Induktivitit (mH)
450

—— Yaskawa-

5,0 Niederlassung

Abmessungen (mm) Gewicht ca. (kg)

80 30 40 45

35 52 80 95 30 40 45 4 45
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Anschlussdiagramm

Typ mit L1 L2 Spannungsversorgung
Einphasig 200 V bis 230 V AC
Analog/Impuls-Interface 50/60 Hz
_")é Leistungsschalter
Uberspannungsableiter
¢ —
Netz- AVR1*
filter | ] 24-V-DC-
= MC1 Spannungsversorgung  Ry1
e +24V ®
! 200V bis :
| 230V AC ov % Varistor
SW1 S\AIZ wet
% El SERVOPACK
o T
= Sicherung
mc1 iberspamungs- |~
ableiter
L2
Sicherun
i 9
AVR2* 200V bis Bremswider-
24-V-DC-Spannungs- | 230 V AC standseinheit
versorgung JUSP-RG08D
24V 0V > D
Wartungs- °ﬂ< Kommunika-
daten- 0M< tionsmodul CN52
schnittstelle GND, 0 JUSP-JOO1 %_>
Ubergeordnete N2
Steuerung PN Y
_»n  CWPULS — N 1 PG5V N 1
4] I I
I/ SZ:’»{ I I /
el 1 “/} /L iowpuis TN oL L1 N2
AVR1: 24-V-DC-Spannungsversorgung fiir |
Haltooroman o9 LA ConsieN _ A oA N3 /
AVR2: 24-V-DC-Spannungsversorgung fiir / V3 e
E/A-Signale | /COW/SIGN TN A~/ N\\4
SW1 : Ausschalter : X Mo
SW2 : Einschalter LA CLR . B+ NN
MC1 : Schaltschiitz V4 . i/
Ryl :Relais fiir Haltebremse 7N 2260 X JCLR T B— o s
Hinweis 2: —— : : : : \\ Drehgeber
Der Schaltkreis fiir die Erdschlussiiber- A 0 :A BLU ‘-Y;- 1z — z
wachung ist so konzipiert, dass diese bei / ! :14—.- [
Erdschlussfehlern in den Motorwicklungen L SG-PCO =5 U L \\ 8
bei laufendem Motor anspricht. ‘e : :
Daher kann sie in folgenden Féllen das +24VIN 5 - v L \\ 9
System eventuell nicht schiitzen: v [ \
« Ein niederohmiger Erdschluss tritt in der AN /S-ON 6 L] L ] - \\ 10
Netzleitung oder im Stecker der Motorlei- 3.4 kQ Anschluss- ) \
tung auf. = ALMN\N12 _ gehiuse b (12
« Die Spannungsversorgung wird eingeschal- — iy ;]::{ "
tet, wahrend ein Erdschluss vorliegt. _ m _ BKNN13 — - Abschirmung
Um ein sichereres System zu konfigurieren, = ;]::{
installieren Sie einen Fehlerstrom-Schutz- P Freilaufdiode /COIN 14— -
schalter zum Schutz gegen Uberlast und iy ;]g:{ *: Verwenden Sie eine separate
Kurzschliisse bzw. einen Lei SG-COMNN 7 ¢—— - 24-V-DC-Spannungsversorgung
in Verbindung mf'[}re('j'i‘:'é‘ Fehlerstrom- Anschlussgehause fiir die Haltebremse und die
oChut il :
wachung. Abschirmung E/A-Signale.

Hersteller der Bauelemente

Bauelement Hersteller Modell
Uberspannungsableiter Okaya Electric Industries Co., Ltd. (Funkenldscher) CRE-50500

Relais fiir Haltebremse  Omron Corp. MY Serie
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AVR2*
24-V-DC-
Spannungs-
versorgung

Spannungsversorgung
Einphasig 200 V bis 230 V AC
50/60 Hz

Leistungsschalter

% YASKAWA

ssdiagramm

Typ mit
Mechatrolink-ll-Interface

@berspannungsableiter
Netz- AVR1*
fiter "L 24-V-DC- Relais fir Haltebremse
MC1 Spannungsversorgung Ryt .
200vb*Y Varistor Halte-
P 230VAC ov 6 bremse
Wi sw2 e SERVOPACK i |
T, MC1 €3 |sicherung H
\rtj ) )5 1 U oy
Uber- ] u
ableiter L2 v 2y Servomotor
Sicherung
w 3
200V bis w
230VAC Bremswider- |
standseinheit |
+24V 0V JUSP-RGO8D 4 |
|
|
CN9 !
Wartungs- /XD 4127 PGSV !
daten- /RXD ({ /
’ © < PGO V 2
schnittstelle GND 3,4
o " (s f
Ubergeordnete E’IEEHATROLINK'" CN6A (
Steuerung eng s A2 A- 4
i 5)) A3 B [
7 Anschluss B+ 5
i Abschirmung = gehiuse (
Abschlusswiderstand CN6B B— 6 Drehgeber
B2
1200 [[é D B3 A [ 7
U @
™ 24VIN
v 9
7~ /EXT1
W 10
Anschluss- g
A /DEC gehéuse I [( 12 \
I~ N-OT Abschirmung
7~ P-0T
MC1
AR E-STP
I T ALM
bj Ayt /BK
.
Freilaufdiode SG-COM *: Verwenden Sie eine separate
Anschlussgehause 24-V-DC-Spannungsversorgung
h fiir die Haltebremse und die
Abschirmung - E/A-Signale.

24-\-DC-Spannungsversorgung
flir eine Haltebremse

24-\I-DC-Spannungsversorgung
flir E/A-Signale

Not-AUS-Schalter
Einschalter
Schaltschiitz

Relais fiir Haltebremse
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